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l. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1.Zakres robot obfych opracowaniem

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepnuymagania ogolne, wspodlne dla
poszczegodlnych asortymentow robot drogowych w rdmpeizebudowy zjazdu oraz budowy
zatoki autobusowej w Miedznej Drewnianej

1.2. Okrélenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okr&lenia naleéy rozumie nas¢pujaco:

1.2.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, nie dolgcy budynkiem, stanowty catc¢
techniczno-uytkows (drog:) albo jego cgs¢ stanowicg odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (utwardzony parkinggnet).

1.2.2.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchybsgboju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.2.3. Jezdnia jest to g ulicy przeznaczona do ruchu pojazdéw .

1.2.4. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdiiodsungty od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony

1.2.5. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie obowgzujacymi przepisami,
stanowijcy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zatar okolicznaci
zachodzcych w toku wykonywania robat.

1.2.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez kiv\awe, upowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.2.7. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chkami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.2.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawdbni wraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.2.9. Koryto - element uformowany w korpusie dnegm w celu utgenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.2.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratoribadawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwgzanych z

oceny jakasci materiatdw oraz robot.

1.2.13. Materialy - wszelkie tworzywa niezime do wykonania robét, zgodne z
dokumentagj projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pineyniera.
1.2.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstwzgglych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podie gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgepgaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdagga Ss¢ miedzy warstwg Scieralmy

a podbudow, zapewniajca lepsze roziaenie napgzen w nawierzchni [
przekazywanie ich na podbudew

c) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stdca do przenoszenia obgzen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie skiadé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.




b) Podbudowa zasadnicza - gérnas¢zodbudowy spetnigga funkcje néne w

konstrukcji nawierzchni. Mie ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

c) Podbudowa pomocnicza - dolna¢@z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatansody, mrozu [
przenikaniem cgstek podtaa.

d) Warstwa odgczapca - warstwa styca do odprowadzenia wody przedogtej sk do
nawierzchni.

1.2.15. Odpowiednia (bliska) zgodido - zgodné¢ wykonywanych robot
z dopuszczonymi tolerancjami, aélje przedziat tolerancji nie zostat olgteny -

Z przecetnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla négo rodzaju robot
budowlanych.

1.2.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgramigzymi pas terenu przeznaczony

do umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewoas Brogowy moze rowniez

obejmowd teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadzn chrongcych

ludzi i srodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.2.17. Pobocze - e& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzynryeask
pojazdow, umieszczenia udzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stigca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.2.18. Podize - grunt rodzimy lub nasypowy,zgcy pod nawierzchgi do gkbokasci
przemarzania.

1.2.19. Podize ulepszone - gérna warstwa podiplezagca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania
nawierzchni.

1.2.20. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkiegalia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotmz sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwjzanych z prowadzeniem budowy.

1.2.21. Projektant - uprawniona osoba prawna laicfina lgdagca autorem dokumentacji
projektowej.

1.2.22. Przedswziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqrania
drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana patetmegeometrycznych trasy w planie
I przekroju podtanym) istniegcego podczenia.

1.2.23.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictidio(przedmiarem) w

kolejnasci technologicznej ich wykonania.

1.3. Ogodlne wymagania dotygze roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodda
dokumentagj projektows, Specyfikaci Techniczig Robot Drogowych.

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeie@Wykonawcy plac
budowy w catéci lub takich fragmentach, ktoreg siezledne do realizacji zadania zgodnie
Z przygtym programem realizacji wraz ze wszystkimi wymaganuzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizagj wspotrzdne punktow

gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy , dukatacs projektows i Specyfikacg
Techniczi Robo6t Drogowych.

Przed rozpoagxiem robot Zamawiggy (Inwestor) wyznacza Inspektora Nadzoru i
informuje o tym na gimie Wykonawe.

Inspektor Nadzoru podejmuje wszystkie decyzje daiye sposobu wykonywania robét,
jakaosci postpu robot, oceny przydatdo materiatow, aywanego sprgu oraz oceny
zgodndci prowadzonych robét z projektem technicznym igjszym opracowaniem.



Sposbb prowadzenia robot winien zapewrmachowanie odpowiedniej jas@

poszczegodlnych prac i bygodny z ustaleniami dokumentacji technicznej,avdpdnich

norm oraz SpecyfikagjTechniczg Rob6t Drogowych.

Cechy materiatow i elementéw budowli powinny¢bjednorodne i wykazywa bliska
zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami albo wargoiami srednimi okrélonego przedziatu
tolerancji , matych odchyfeod wartdci docelowych, ktore gsnieuniknione ze wzgdow
praktycznych.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nigw petni zgodne z dokumentagprojektows lub
Specyfikacy Techniczg Robdét Drogowych i wplygto to na niezadowalgfs jakaos¢
elementu robdt, to takie materiaty i robotydl odrzucone.

Wykonawca nie mze wykorzystywa bleddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiaddaimo tym Inspektora Nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

1.4. Obowazki Wykonawcy
Wykonawca jest zobowzany do :

przestrzegania przepiséw Prawa Budowlanego,

precyzyjnego wyznaczenia budowli i wszystkich jepeentow w planie i w przekrojach

na wszystkich etapach robat,

ochrony przygtych punktéw i poziomow odniesienia,

zag:szczania gruntu do agjnigcia wskanika I1s=1,00 oraz wykonania pomiarow
zagszczenia,

wykonania projektu organizacji ruchu na czas praeadh robot oraz jego uzgodnienia i
zatwierdzenia u zagdzapcego ruchem .

Wykonawca ponosi pednodpowiedzialné¢ za utrzymanie placu budowy w zadawatgm
stanie i porgzdku od momentu przggia do czasu odbioru ostatecznego robét. W ¢niar
postpu robot plac budowy i jego otoczenie powinng bprztane z nadmiaru materiatow |,
konstrukcji, zlednego sprgu i zanieczyszcze .Wykonawca jest odpowiedzialny za
bezpieczéstwo robot. Przed przygiieniem do robdt Wykonawca przedstawia Inspektorowi
uzgodniony projekt organizacji ruchu i zabezpie@embdt w okresie trwania budowy.
Zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruaiia zapewnienia bezpieamdwa
publicznego i oséb zatrudnionych na terenie buddWykonawca zainstaluje i¢hzie
obstugiwat wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta
ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewsiay ten sposob bezpiedmtwo pojazddw i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widocZoiow dziex i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgdlw bezpieczestwa.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca umieszcza tablice zajjee podstawowe
informacje o budowie , przy czym #éeinformacji i lokalizacg tablic

uzgadnia z Inspektorem Nadzoru. Tablice informaeyjmda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje §ize jest
wiagczony w cen umowny.

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego. Wykonawca powinien péajdpowiednie

srodki zabezpieczage przed:

- zanieczyszczeniem ciekéw wodnych i gleby pytgmalivem, olejami, materiatami
bitumicznymi i innymi substancjami toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,

mozliwosciag powstania pzaru,

niszczeniem drzewostanu przylegtego do terenu bydow



Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdabych wigcicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemzwiapcego w ramach planu
ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wilawe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzex w czasie

trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
wszelkiego rodzaju roboét, ktore mapyé wykonane w zakresie przeéfenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadéminspektora i wiladze lokalne o
zamiarze rozpogzia roboét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia fpsialacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inspektora i zainteresowaweadze oraz ¢&dzie z  nimi
wspoOtpracowat dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkta
instalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo.

Podczas realizacji robot Wykonawcagdhie przestrzedga przepisow dotycgeych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaz nie spetnigcych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgge, socjalne oraz
sprzt i odpowiednd odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orkz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego. Uznaje @i ze wszelkie koszty zwrane
z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie iguwzgkdnione
W cenie umowne;.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremrobot i za wszelkie materialy | wdzenia
uzywane do robdét od daty przekazania placu budowydimoru ostatecznego robot.

1.5 WYTYCZNE PROJEKTOWE

Wytyczne projektowe i realizacyjne dla zamowienigazo uwarunkowania wykonania
przedmiotu zamowienia

Zjazd i zatoka parkingowa dla autobuséw winnac¢ byaprojektowana zgodnie z
rozporzdzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskiepaia 2 marca 1999 roku w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpadeia drogi publiczne i ich
usytuowanie.

Koncepcje projektowa i projekt zjazdu i zatoki dausowej nalgy uzgodné z inwestorem
Wykonawca w imieniu inwestora musi uzysgka

- mag; do celéw projektowych

- Wypis z miejscowego planu

- zgodk zarzdcy drogi na realizacje w/w inwestycji

- zgtoszenie/pozwolenia na budew

- projekt organizacji ruchu wraz z niezimymi uzgodnieniami

- oraz uzyskawszystkie niezédne uzgodnienia i opinie wynikte w trakcie projektamia



2. MATERIALY

Wszystkie uyte do wykonania robét materiaty i grunty powinmny¢tzgodne z dokumentag;j
projektowg i wymaganiami okrdonymi w niniejszym opracowaniu. Materiaty mygsz
pochodzt zezrédet zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca przedstawi szczego6towe informacje deafyez proponowanego zrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw i odpowiednigwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia priegpektora Nadzoru. Zatwierdzenie partii
materialdbw z danegerddta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danegoddta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowdzany jest do prowadzenia b&da celu udokumentowaniage materiaty
uzyskane z dopuszczonegooédta w sposob ggly spetniaj wymagania Specyfikacji
Technicznej Robdét Drogowych. w czasie ppstrobot.

Materialy ktérych jaké¢ nie zostata zaakceptowana lub co do niektorychhadz
watpliwos¢ pod wzgédem jakdci , powinny by skiadowane oddzielnie. Dostawy tych
materiatdw nalgy przerwé.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgt, ktéry zagwarantuje
zachowanie odpowiedniej (wymaganej ) jakiovykonywanych rob6t. Wykonawca powinien
wykonywa roboty przy ayciu potrzebnej iléci sprztu o odpowiedniej wydajrigi | w
ustalonym terminie. Caly spyzbudowlany (maszyny, ugdzenia i nargdzia) powinny by
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i dopusmgzdo robo6t za zgad Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca powinien réwnie dysponowd sprawnym  sprgem  zapasowym,
umazliwiajacym prowadzenie robot w przypadku awarii gfuzpodstawowego.

4. TRANSPORT

Materialy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. ktore nie wpkyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wkiwosci przewa.onych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyda spetni@ wymagania dotycice
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuwsngzh obcizen na osie i innych
parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgwdnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robo6t, zh& izgodné¢ z dokumentag
projektows, wymaganiami Specyfikacji Technicznej Robét Drogoly, projektu organizaciji
rob6t oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykoreawonosi pelp odpowiedzialné za
jakos¢ wykonania wszystkich

elementdw i rodzajow robét wehagtz/ch w sktad zadania budowlanego.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu

i wyznaczaniu robot zostgnjesli wymaga& tego legdzie Inspektor Nadzoru, poprawione
przez Wykonawe na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysok@rzez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialiwy za ich doktadngt.

Wykonanie kadego rodzaju robo6t powinno byodnotowane w dokumentach budowy w
postaci : wpisu do dziennika budowy ,spmlzenia dokumentow bafla pomiarow oraz
protokotu odbioru.

W okresie realizacji robot Wykonawca jest zobgwainy do prowadzenia , przechowywania i
zabezpieczenia ngstujagcych dokumentoéw budowy:

- dziennika budowy, kegi obmiardow,



dokumentow badai oznaczé laboratoryjnych,

atestow jakéciowych wbudowanych elementow konstrukcyjnych,
dokumentow pomiardw cech geometrycznych,

protokotéw odbioru robot.

Pomiary i wyniki bada musz by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podgsan
przez Wykonawei Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania dotygz jakdci robot

Za jaka¢ zastosowanych materiatdw i wykonanych robo6t ocazzgodné¢ z wymogami
niniejszego opracowania odpowiedzialny jest Wykorevobot.

Do obowihzkéw Wykonawcy w zakresie zapewnienia jgianateriatow mgdzy innymi
nalezy:

wyegzekwowanie od producenta ( dostawcy) materia@dpowiedniej jakéci,

przestrzeganie takich warunkdéw transportu i przegiania materiatow , ktore zagwararntuj
zachowanie ich jak&i i przydatndci do planowanych robot,

okreslenie i uzgodnienie takich warunkéw dostaw ( widlka czestotliwasci) aby mogta by
zapewniona rytmiczrigé produkcji, prowadzenie systematycznej kontrologak

otrzymanych materiatow,

zgromadzenie na sktadowiskach przed rozpoem robot takiej iléci materiatéw dla danego
asortymentu robo6t , aby miga byto opracow@recepty mieszanek na reprezentowanych
prébkach tych materiatow.

6.2. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgthontrok robét i jakgci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, aeEapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i
wszystkie urgdzenia niezbdne do pobierania probek i bad@aateriatéw oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor 2¢ad mae zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz rob6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SpecyfikacJ echnicza Rob6t Drogowych

Inspektor Nadzoru duizie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczacych urzdzen laboratoryjnych, spgtu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczycheleniedocigniecia te keda tak powane, ze mog
wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzynmgaie do robot
badanych materiatéw i dogei je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagnigccia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostarusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@kaych
materiatow.

Wszystkie koszty zvgzane z organizowaniem i prowadzeniem bataterialdw ponosi
Wykonawca.

Prébki keda pobierane losowo. Zalecas sitosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgc z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inspektor Nadzoru jest upowsdony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wskich
materiatdbw , wdczapc przygotowanie i produkgjmateriatdw. Mae réwniez uczestnicz§ w
procesie badalaboratoryjnych prowadzonych przez Wykonawc
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6.3. Dokumenty budowy
Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyuwigzujagcym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowey kinca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialito za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy¢da dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia wiaka oraz stanowiska stbowego. Zapisy
bedg czytelne, dokonane trwatechnilg, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden
pod drugim, bez przerw. Do dziennika budowy nalpisywa w szczegOIngi:

dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zajgewa jakéci i harmonogramow
robot,

terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw robat,

przebieg robat, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyagprzerw w
robotach,

uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

1 zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentaciji

projektowej,

1 dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie

E

[

wykonywania robot,

dane getyegee WWWM&@M%B@M&%@G@@W&%NH prapadzonych badez
podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robdét.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsigb
przediazone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanga si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikatyd/Vykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Irfgpea Nadzoru do ustosunkowanig.si
Projektant nie jest jednak steprumowy i nie ma uprawnfe do wydawania polece
Wykonawcy robot.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na wyliczeniu i zestawieniucesvistej ilasci wykonanych robot i
wbudowanych materiatébw. Obmiaru rob6t dokonuje Whaeca. Obmiar robdt obejmuje
roboty ugte w dokumentach przetargowych oraz dodatkowegraewidziane.

O ile nie okrélono inaczej , wszystkie pomiary diugn, stuzace do obliczé pola powierzchni
robét, ledg wykonywane w poziomie.

Do obliczenia olgtosci rob6ét ziemnych nalsy stosowd metod przekrojow poprzecznych..
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub e@bpsci powinny by uzupetnione
odpowiednimi szkicami . Obmiary powinny dyprzeprowadzone w obediw Inspektora
Nadzoru.

W przypadku robot nadgiych seé do obmiaru w kadym czasie, niezataie od ich posfpu ,
obmiaru dokonuje si
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- w przypadku cgciowego fakturowania,

- w przypadku zaktczenia danego rodzaju robot,

- w przypadku wysfpowania dhaszej przerwy w robotach,
- w przypadku zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robét zanikggych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.
Obmiar i odbior robo6t podlegajych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robdt jest to ocena robot wykonanych przekdviawe.

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru :
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu — czyli finalna ocena §la i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie reaizzanikag lub ulegm zakryciu,
wchodzcych w zakres zadania budowlanego, wraz z dokomarkencowego rozliczenia
finansowego,

c) odbiorowi pogwarancyjnemu — czyli ocenia zacho@awymaganej jakai elementow
rob6t w okresie gwarancyjnym oraz prac geinych z usugciem wad ujawnionych w tym
okresie.

8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegagcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie readizulegry zakryciu. Odbiér robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uriwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogrms¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru .

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzika budowy

i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzodbi@ kedzie przeprowadzony
niezwiocznie, nie pMiej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Naz

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikdéw badealaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpoojektows, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr ostateczny robot (kaowy )

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@@ggo wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilasci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakdczenie robot oraz gotowédo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadoimem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior ostateczny robo6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcnd
dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru #akenia robot i przycia dokumentow.
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaxponez Zamawiagego w obecrii
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafldapomiarow, ocenie
wizualnej oraz zgodrigoi wykonania robét z dokumentagprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapona sealizacj ustalé

przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w
zakresie wykonania robot uzupehaigjch i robot poprawkowych.



W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pekeavych lub robét
uzupetniagcych w warstwigcieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentagi
projektowg i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésénvo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w
dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osaégo robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robo6t spgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaggapo. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobgeainy przygotowanastpujace dokumenty:
dokumentagj projektow i specyfikacs technicza,

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy ,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@ oznaczé laboratoryjnych,

atesty jakéciowe wbudowanych elementow konstrukcyjnych,

opini¢ technologiczp sporadzorg na podstawie wszystkich wynikéw bada
pomlarow zajczonych do dokumentéw odbioru,

7. sprawozdanie techniczne,

8. dokumentagj powykonawcy ,

9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,
10.kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji
powykonawczej.

ourwNE

8.4. Dokonanie odbioru ostatecznego

Zgtoszenie do odbioru Wykonawca dokonuje zapisemddennika budowy i przekazuje
Inspektorowi Nadzoru kompletny operat kolaudacyjfkoncows kalkulacg kosztow).
Inspektor po stwierdzeniu zakezenia robot i sprawdzeniu kompletnb operatu
kolaudacyjnego potwierdza Wykonawcy jego pe¢eig i przektada operat Inwestorowi.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja powotana przez Inwestora.

Jaka¢ i ilos¢ zakaczonych robot komisja stwierdza na podstawie opekataudacyjnego,
bada i pomiaréw oraz na ocenie wizualnej.

Komisja stwierdza zgodié wykonanych robot z dokumentagrojektowy i

specyfikacy Techniczig Robot Drogowych.

Jezeli komisja stwierdzaze jaka&¢ wykonanych robot nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacji projektowej i Specyfikacji TechnicznBpb6t Drogowych z uwzetinieniem
tolerancji lecz nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezeéstwo ruchu,

to dokonuje poticen jak za wady trwate.

Jezeli komisja stwierdzi ,ze jaka¢ robot znacznie odbiega od wymaganej dokumentacji
projektowej i Specyfikacji Technicznej Robdét Droggh |, to wyhcza te roboty z odbioru.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeamai z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszgstkaradzone przez komigjroboty
poprawkowe lub uzupetnigge kpdg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawsajo.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehtych wyznaczy komisja. 8.5.
Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhbtr@wiazanych z usugctiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.



9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednostk
obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowmdptavg ptatnaci jest wartd¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lgdzie uwzgtdniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania skiadeg s¢ na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w
SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tipobejmowd:

- robocizr bezpdrednip wraz z towarzyscymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosygewentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z oba&ujagcymi przepisami. Do cen jednostkowych

nie naley wliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w
~Wymaganiach ogolnych” obejmuje wszystkie warunkieslone w

dokumentach, a nie wyszczegodlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw,/przejazdéw i organizaghu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem bdladizodpowiednimi instytucjami
projektu

organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz st@czeniem kopii projektu
Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmiazgodni@ wynikajacych

Z postpu roboét, ustawienie tymczasowego oznakowansavigilenia zgodnie z
wymaganiami bezpiecastwa ruchu,

(b) przygotowanie terenu,

(c)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier,
oznakowa i drenau,

(d) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizasghu obejmuije:
(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowagionowych,
poziomych, barier $wiatet,

(b)utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a)usun¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlarekéttjednolity Dz. U. Nr 156
poz. 111& p&niejszymi zmianami )



SPECYFIKACJA TECHNICZNA SZCZEGOLOWA

ZAGOSPODAROWANIE TERENU

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjwymagania dotyee wykonania i

odbioru rob6t przy wykonywaniu utwardzonego zjapdblicznego oraz zatoki autobusowej w
Miedznej Drewnianej.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ma zastosowanie jako dokuprgetargowy i kontraktowy przy
Robotach wymienionych w ST i obejmuje:

1.3 SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1.3.1 WSEP

1.3.1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecanigj (ST) § wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zezanych ze zdiem warstwy humusu.

1.3.1.2 Kod wg Wspdlnego Stownika ZamowigCPV) Grupa 45100000-8 — Przygotowanie
terenu pod budogKlasa 45110000-1 — Roboty ziemne

Kategoria 45112210-0 — Usuwanie wierzchniej warsiiepy 1.3.2 MATERIAY

Nie wysepuja.

1.3.3 SPRET

1.3.3.1 Spret do zdgcia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwzanych ze zdriem warstwy humusu spycharki,

topaty, szpadle i inny sp¢gzdo rcznego wykonywania robo6t ziemnych - w miejscactzigd
prawidtowe wykonanie robét spitem zmechanizowanym nie jest aiwe,

koparki i samochody samowytadowcze - w przypad&ndportu na odlegié wymagagca
zastosowania takiego spta.

1.3.4 TRANSPORT

1.3.4.1 Transport humusu

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wylstodka transportu zatg od odlegtéci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

1.3.5 WYKONANIE ROBOT
Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, powinienchlyczyszczony z humusu.

1.3.6 Zdgcie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem dofriejszego @ycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzerze\ari krzewow oraz do innych czyriod
okreslonych w dokumentacji projektowe). Zagospodarowaradmiaru humusu powinno by
wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniamyniera.

Humus naley zdejmowé& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spypsha¥
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nienjgstarczajce dla prawidtowego
wykonania robo6t, wzghbnie mae stanowt zagraenie dla bezpiecastwa robét (zmienna
grubas¢ warstwy humusu,asiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowargczne wykonanie
robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechemi

Warstwe humusu naley zdjgé z powierzchni catego pasa robot ziemnych orazrnydh



miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychegar Irzyniera.

Zdjety humus naley sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawgtak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu w
czasie intensywnych opaddéw begpainio po nich, aby uniki zanieczyszczenia ghfub
innym gruntem nieorganicznym.

1.3.7 KONTROLA JAKGCI ROBOT
1.3.7.1 Kontrola usugacia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplétiasungcia humusu.

1.3.8 OBMIAR ROBOT
1.3.8.1 Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) zgdgj warstwy humusu.

1.3.9 Przepisy zwzane
Nie wysepuja.

1.4 SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1.4.1 WSEP

1.4.1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikaghtecznej (ST) $ wymagania dotyee
wykonania i odbioru wykopdw w gruntach nieskalistyt.4.1.2 Kod wg Wspdélnego Stownika
Zamowier (CPV) Grupa 45100000-8 — Przygotowanie terenutpatbwe Klasa 45110000-1 —
Roboty ziemne

Kategoria 45112100-6 — Roboty w zakresie kopanigw 1.4.2 Zakres robot afiych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w
czasie budowy drog lub parkingdw i obejmujykonanie wykopow pod koryta w gruntach
nieskalistych.

1.4.3 Materiaty (grunty)

Materiat wystpujacy w podiau koryta jest gruntem rodzimym, ktory wzmocnionage
wbudowanie warstwy kruszywa stabilizowanego cenmnte

1.4.4 Sprzt

Korytowanie naley wykona& réwniarlky samojezdg, dno wykopow zagfci¢ walcem
wibracyjnym i ubijakami.

1.4.5 Transport
Odspojony grunt naky przewigé¢ samochodami samowytadowczymi w miejsce wyznaczone
do sktadowania odktadu wskazane przez/hera.

1.4.6 Wykonanie robot

1.4.6.1 Zasady prowadzenia robot

Grunty czasowo skladowane nateodpowiednio zabezpieczyprzed nadmiernym
zawilgoceniem.

1.4.6.2 Wymagania dotygee zagszczenia i hénosci gruntu
Zaggszczenie gruntu w wykopach powinno speingymagania, dotyece minimalnej
wartasci wskanika zagszczenia (1S)

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowydh spetniaj wymaganego wskaika



zag;szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci Is.

Jezeli wartdéci wskaznika zagszczenia nie magby¢ osagnicte przez bezpoednie
zag:szczanie gruntoéw rodzimych, to najgodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podin
umazliwiajgcego uzyskanie wymaganych wakowskanika zagszczenia. Maliwe do
zastosowaniarodki, proponuje Wykonaweca i przedstawia do akagptazynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na
podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatceniadtitinie z PN- 02205:1998 [4] rysunek
4.

1.4.6.3 Ruch budowlany

Z chwilg przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea sj po nim jedynie
ruch maszyn wykonagych £ czynné¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny
ruch pojazdow, ktére nie spowodujszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikggych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obciza Wykonawe robot ziemnych.

1.4.7 Kontrola jakéci robot

1.4.7.1 Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniodrgsci z wymaganiami okigonymi
w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontezlczegolg uwag; nalery zwrdcic na:
SposOb odspajania gruntow nie pogargaajch wiaciwosci, zapewnienie stateczéw skarp,
odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot iigio zakaczeniu, dokladng
wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie), zagszczenie gornej strefy korpusu w
wykopie wedtug wymagaokreslonych w punkcie 5.2.

1.4.8 Obmiar robot

1.4.8.1 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest m3 (metr szeienny) wykonanego wykopu.

1.4.9 Odbior robot
Odbiér robét polega na sprawdzeniu zgaanozednych z projektem oraz kontroli
zag:szczenia dna wykopow.

1.4.10 Przepisy zwrzane
PN-S-02205 Roboty ziemne wymagania i badania

1.5 SPECYFIKACJA TECHNICZNA
PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO STABILIZOWANEGO MECHA NICZNIE

1.5.1WSEP
1.5.1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej j specyfikacji techniczr&] ] & wymagania dotycge wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy projektowanegodijgzublicznego
w Swierzawie dziatka nr 29 z kruszyw famanych stabilianych mechanicznie.

1.5.1.2 Kod wedtug Wspdlnego Stownika Zamawi€PV)
Grupa 45200000-9 — Roboty budowlane w zakresie sz#a kompletnych obiektow
budowlanych lub ich e&ci oraz roboty w zakresie ginierii ladowej i wodnej

Klasa 45230000-8 — Roboty budowlane w zakresie Wwydirog Kategoria 45233320-8 —
Fundamentowanie drdg
1.5.2 Przedmiot ST



1.5.2.1 Zakres robo6t aofiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staiWemego mechanicznie wg PN-S
06102 [21]

Podbudow z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaniczgl®nuje s¢, zgodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowejojpodbudow zasadnicz wg Katalogu
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i péysehych.

1.5.3 Materiaty

1.5.3.1 Wymagania dla materiatow

Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaé& micdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia.

Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonyghoooudowy wykonywane meted
stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbud@wzasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@ypomocnicz (dolng warstw)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicamgprnienia nagsiednich sitach. Wymiar
najwigkszego ziarna kruszywa nie seoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.

1.5.4 Spret

1.5.4.1 Spret do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykagai¢ mazliwoscig korzystania z nagbujagcego spratu:
rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszankicOw ogumionych i stalowych
wibracyjnych lub statycznych do zgggczania. W miejscach trudno dgstych powinny b§
stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walébracyjne.

1.5.5 Transport

1.5.5.1 Transport matetiawv

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyrtemagami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

1.5.6 Wykonanie robot

1.5.6.1 Przygotowanie pocka

Podtaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w SST ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna Byutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie drobnychgstek
gruntu do podbudowy.

1.5.6.2 Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej grediptakiej, aby

jej ostateczna grulsé po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Gruhig
pojedynczo uktadanej warstwy nie peoprzekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna lyroztozona w sposéb zapewrialy oshgniccie wymaganych spadkow
i rzgdnych wysokeéciowych. Warstwa powinna bywyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych

spadkow i rednych wysokéciowych. Wilgotnéd¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania
powinna odpowiadawilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z



PN-B-04481 [1] (metoda Il). Materiat nadmiernie nig@cony, powinien zostaosuszony
przez mieszanie i napowietrzaniezelewilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od
optymalnej o 20% jej warfgi, mieszanka powinna bywilzona okrélong ilosciag wody i
rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgdthmieszanki kruszywa jest vgza od
optymalnej o 10% jej warfoi, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinidpaviad& przyjetemu
poziomowi wskanika nagnaosci podbudowy.

1.5.6.3 Odcinek prébny

Co najmniej na 3 dni przed rozpecem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek
probny w celu:

stwierdzenia czy spez budowlany do mieszania, rozkladania i gaagzania kruszywa jest
wiasciwy,

okreslenia grubgéci warstwy materiatu w stanieanym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubasci warstwy po

zag:szczeniu,

okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskanika zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinieay takich materiatdw oraz syt do mieszania,
rozktadania i zagszczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.

Odcinek prébny powinien lyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
prébnego przez fiyniera.

1.5.6.4 Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nawierzchni, powinna dutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotowy
podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawd wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napnawktych z niewtdciwego
utrzymania podbudowy ohgia Wykonawe robat.

1.5.7 Kontrola jakéci robot

1.5.7.1 Badania w czasie robot

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki
nalezy pobierad w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na bieaco przekazywane aynierowi.

Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnaos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda ll)pletancy +10% -20%. Wilgotn&t nalery
okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

Zageszczenie podbudowy

Zagsszczenie warstwy powinno odbyivsie az do osijgniecia wymaganego wskaika
zag;szczenia.

Zagszczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
zag:szczenia naley oprzeé na metodzie obgken ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie
rzadziej nk raz na 5000 m2, lub wedtug zalédazyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidiowe,
gdy stosunek wtérnego modutu E2



do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nigksay od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt
2.3.2.

Prébki do badapetnych powinny by pobierane przez Wykonawev sposob losowy w
obecndci Inzyniera.

1.5.7.2 Wymagania dotygee cech geometrycznych podbudowy

Pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania oplamie naley wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

Szeroké¢ podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz

+10 cm, -5 cm.

Réwna¢ podbudowy

Nierowndasci podiuzne podbudowy nafy mierzy¢ 4-metrowvy tatg lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04 [28].

Nierowndaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovg fats.

Nieréwnasci podbudowy nie magprzekraczé:

10 mm dla podbudowy zasadniczej,

20 mm dla podbudowy pomocniczej. Spadki poprzegmubudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaehinoy by¢ zgodne z dokumentag;j
projektows, z tolerangj £ 0,5 %.
Rzedne wysokéciowe podbudowy

R&znice pomé¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.
Uksztattowanie osi podbudowy

Os podbudowy w planie nie mie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj
niz =5 cm.

Gruba¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:

dla podbudowy zasadniczej + 10%,

Nosnos¢ podbudowy
modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27]
ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 [29]

1.5.8 OBMIAR ROBOT

1.5.8.1 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywéigiteowanego
mechanicznie.

1.5.9 ODBIOR ROBOT

1.5.9.1 Warunki odbioru

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kryniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
1.5.10 Przepisy zwrzane

Normy

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaswartéci zanieczyszczeobcych



PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsiktadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezesrtattu ziarn

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezarngotnaci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaasakliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa ineralne. Badania. Oznaezambzoodporn&i metod
bezpdredng

PN-B-06714-26Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartéci zanieczyszcze
organicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaswartéci siarki metod bromowg
PN-B-06714-37Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezevapadu krzemianowego
PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezarzpaduwelazawego
PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezateralngci w becbnie Los Angeles
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane @awiarzchni drogowych
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszghilzowanych mechanicznie
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawteria z ttucznia kamiennego
BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamiefaraane do nawierzchni drogowych
BN-64/8931- Drogi samochodowe. Oznaczanie #sika 01 piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeaizenie piyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovanmawierzchni planografem i tat
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaregagiodatnych ugiciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM — Warszawa
1997.

1.6 SPECYFIKACJA TECHNICZNA
PODSYPKA PIASKOWA

1.6.1 WSEP

1.6.1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej j specyfikacji techniczr&] ] & wymagania dotycge wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonywaniem podbudowy nawierzchni utwearngg
nieulepszonej zjazdu publicznego oraz zatoki padivej w Miedznej Drewnianej z
kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie.

1.6.1.2 Kod wg Wspdlnego Stownika ZamowigPV)
Grupa 45200000-9 — Roboty budowlane w zakresie szama kompletnych obiektow
budowlanych lub ich e%ci oraz roboty w zakresie gnierii ladowej i wodnej

Klasa 45230000-8 — Roboty budowlane w zakresie Wwydirog Kategoria 45233320-8 —
Fundamentowanie drdog

1.6.2 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghtécznej (SST)gswymagania dotyexe
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z wykonaniem warstwy podsypkowej.

1.6.2.1 Zakres robot aofiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z
wykonaniem warstwy podsypkowej gr. 10 cm

1.6.3 Materiaty



1.6.3.1 Rodzaje materiatdw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gidsmpcych %:
- piaski.

1.6.3.2 Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agtzapcych i odcinajcych powinny spetnianastpujace
warunki:

Piasek stosowany do wykonywania warstwagsdapcych i odcinagcych powinien spetnia
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

1.6.3.3 Skfadowanie materiatow

Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyozicej lub odcinajcej nie jest
wbudowane bezgoednio po dostarczeniu na budpiwzachodzi potrzeba jego okresowego
skladowania, to Wykonawca rob6t powinien zabezpie€&zuszywo przed zanieczyszczeniem
I zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Padiw miejscu sktadowania powinno
by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

1.6.4 Spret

1.6.4.1 Spret do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirsgej lub odgczapcej powinien
wykaza& sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

ptyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

1.6.5 Transport
1.6.5.1 Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyrtemagami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

1.6.6 Wykonanie robét
1.6.6.1 Przygotowanie pamta

Warstwa podsypki powinna byvytyczone w sposéb umliwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentagj projektow, z tolerancjami okgonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w ¢ggdach réwnolegtych do osi drogi,
lub w inny sposéb zaakceptowany przezyhiera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utwia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

1.6.6.2 Wbudowanie i zagzczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu réwniarki,
z zachowaniem wymaganych spadkowedrzych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej
warstwy Iznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu oagnieto grubaé
projektowan.

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcingcej naley
przysgpi¢ do jej zagszczania.
Zagsszczanie warstw o przekroju daszkowym pglezpoczyné od kravedzi i



stopniowo przesuwgpasami podtznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi.
Zagsszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyalezpoczyné od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nieréwnaci lub zagtbienia powstate w czasie zsgczania powinny @ywyroéwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanteusungcie materiatu, ado
otrzymania rownej powierzchni.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotng kruszywa jest wisza
od wilgotnaci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W
przypadku, gdy wilgotn& kruszywa jest riisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rownomiernie wymiesza

1.6.7 Kontrola jak&ci robot

1.6.7.1 Badania przed przypteniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdérzadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamyniki tych bada Inzynierowi. Badania te
powinny obejmowéwszystkie wtaciwosci kruszywa.

1.6.7.2 Badania w czasie robot

Szerokdg¢ warstwy

Szeroka¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10

cm, -5 cm.

Réwnai¢ warstwy

Nierowndaici podtuzne warstwy odcinggej i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrovy tatg,
zgodnie z norrp BN-68/8931-04 [7].

Nierowndaici poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy 4 metrow tats.
Nieréwnasci nie mog przekracz&20 mm.

Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigagj i odgczapcej na prostych i tukach powinny by
zgodne z dokumentacprojektows z tolerangj £ 0,5%. Rzdne wysokéciowe

Rd&znice pomé¢dzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi

nie powinny przekraczatl cmi -2 cm.

Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czegj niz + 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub @egj niz £ 5 cm dla pozostatych drég. Grildavarstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleranctl
cm, -2 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci Wykonawca wykona
napravwe warstwy przez spulchnienie warstwy nalgkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie
nowym materiatem o odpowiednich \étawosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkiu tych robét nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcinggej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8]
nie powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje: gioréwnanie wartei modutéw
odksztatcenia, to waréé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédce
okreslonych zgodnie z norgnBN-64/8931-02 [6], nie powinna byi¢ksza od 2,2.
Wilgotnaos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bada& wedtug PN-B-06714-17 [2].



Wilgotnos¢ kruszywa powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod - 20% do
+10%.
1.6.7.3 Zasady pagiowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuwyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny liynaprawione przez spulchnienie debgkasci co najmniej
10 cm, wyrOdwnane i powtornie zggzczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

1.6.8 Obmiar robot
1.6.8.1 Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) warstwy .

1.6.9 Odbior robot
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektowy, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

1.6.10 Przepisy zwrzane

Normy PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeiaty

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezarngotnaci
PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalnendwierzchni drogowych

Zwir i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane dwaierzchni drogowych
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalaendwierzchni drogowych. Piasek
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych podiza przez obarenie ptyt

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosanmawierzchni planografem i

tata
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu

1.8 SPECYFIKACJA TECHNICZNA
KRAW EZNIKI BETONOWE

1.8.1 WSEP

1.8.1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecanigj (ST) § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robot zezanych z ustawieniem kraganikdw betonowych.

1.8.1.2 Kod wg Wspdlnego Stownika ZamowigEPV)

Grupa 45200000-9 — Roboty budowlane w zakresie sz#tia kompletnych obiektow
budowlanych

lub ich czsci oraz roboty w zakresie ginierii ladowej i wodnej Klasa 45230000-8 — Roboty
budowlane w zakresie budowy drég Kategoria 45233220Roboty w zakresie nawierzchni
drog 1.8.1.3 Zakres robot @bjch ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z
ustawieniem krawznikow betonowych 15x30 cm:

betonowych na tawie betonowej z oporem,

1.8.2 MATERIALY
1.8.2.1 Stosowane materiaty Materiatami stosowarggmi



krawezniki betonowe,

piasek na podsyghk do zapraw,

cement do podsypki i zapraw,

woda,

materiaty do wykonania tawy pod kramniki.

1.8.2.2 Krawgzniki betonowe - klasyfikacja Klasyfikacja jest zgadz BN-80/6775-03/01 [14].
Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia st nastpujace typy krawznikow betonowych:

U - uliczne, Rodzaje

W zaleznosci od ksztattu przekroju poprzecznego raznd st nastpujgce rodzaje
krawegznikow betonowych:

prostolgtnesciete - rodzaj ,a”,

Odmiany

zaleznosci od technologii i produkcji kragznikdw betonowych, rozedia st odmiany:

1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,

2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy. Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkofiz@awezniki betonowe dzieli gina: - gatunek
1-G1,.

1.8.2.3 Krawgzniki betonowe - wymagania techniczne Ksztatt i wegrngi

Ksztalt kraweznikow betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikdw betonowych podano w tablicy 1.

Dopuszczalne odchytki wymiarow kraganikow betonowych podano w tablicy 2. a) kkgwik
rodzaju ,a”

Wady oraz uszkodzenia powierzchni i keghei elementow, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14],
nie powinny przekraczawvartasci dopuszczalnych.

Sktadowanie

Krawezniki betonowe mogby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, Krawki
betonowe naley uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamych
wymiarach: grub& 2,5 cm, szerokg 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm wgksza ni

szeroka¢ kraweznika.

1.8.2.4 Materiby na podsypki do zapraw
Piasek na podsyplkcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712
[5], a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4

Cement na podsyphk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lsgmentem
portlandzkim klasy nie mniejszejnj32,5", odpowiadacy wymaganiom PN-B
19701 [10].

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadéawymaganiom PN-B-32250 [11].
1.8.2.5 Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kragzniki nalezy stosowa, dla:

tawy betonowej - beton klasy B 15, wg PN-B-0625]) [28.3 SPRET

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orayguwtowania podsypki cementowo
piaskowej,

- wibratoréw ptytowych, ubijakowecznych lub mechanicznych.

1.8.4 TRANSPORT

1.8.4.1 Transport kragnikow

Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.



Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemwsszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystapazascianysrodka transportowego wgej
niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

1.8.4.2 Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresdbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].
Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaajh
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innyatenmatami. Podczas transportu
kruszywa powinny b§ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dretpreed
rozpyleniem.

1.8.5 WYKONANIE ROBOT
1.8.5.1 Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].

1.8.5.2 Lawa betonowa

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien @ywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw najle
wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czyrnemastosowd co 50 m
szczeliny dylatacyjne.

1.8.5.3 Ustawienie kragiznikow betonowych

Zasady ustawiania kragnikow

Swiatto (odlegt@¢ gérnej powierzchni kragznika od jezdni) powinno liyzgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej,

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpgo ustawieniu kragznika
obsypana gruntem przepuszczalnym, starannie ubltgtawienie krawznikOw powinno by
zgodne z BN-64/8845-02 [16].

Ustawienie krawznikoOw na tawie betonowe;j

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujeggna podsypce cementowo-
piaskowej o grub&ci 5 cm po zagszczeniu.

Wypetnianie spoin

Spoiny kravgznikOw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny naley zaprave
cementowo-piaskoyy przygotowan w stosunku 1:2.
Spoiny kraveznikow przed zalaniem zaprawalezy oczyscic¢ i zmy¢ wod.

1.8.6 Kontrola jak&ci robot

1.8.6.1 Badania przed przypteniem do robét

Badania krawznikow

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykdérzadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia kegwikow betonowych i przedstagvivyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodz@ystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtégja giebokadsci uszkodzé nalery wykona

za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadcig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami
PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow aglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm
przy wzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubnegy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i



2.

Sprawdzenie &6w prostych w narach elementow wykonujegsprzez przytaenie lkgtownika
do badanego nata i zmierzenia odchytek z doktadioty do 1 mm. Badania pozostatych
materiatow

Badania pozostatych materialtéw stosowanych przgwiahiu kravgznikdw betonowych
powinny obejmowéwszystkie wtaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich
materiatow.

1.8.6.2 Badania w czasie robot

Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi £ 2 cm. Zagzczenie podiea powinno

by¢ zgodne z pkt 5.2.

Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

Zgodna¢ profilu podiwznego gornej powierzchni taw z dokumenigajojektovs. Profil
podtuzny gornej powierzchni tawy powinien ygodny z projektowanniwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost + 1 cm na kade 100 m fawy.

Wymiary faw.

Wymiary taw naley sprawdz¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na ka?de 108wy.
Tolerancje wymiarOw wynosz

dla wysokdci £ 10% wysokéci projektowanej,

dla szerokéci + 10% szerokei projektowanej. ¢) RoOwrio gornej powierzchni taw.

Réwnai¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwoch punktach, na
kazde 100m tawy, trzymetrowej faty.

Przéwit pomiedzy gorry powierzchm tawy i przytazong fatg nie mae przekraczal cm.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowan&garunku nie mee przekracza+ 2 cm
na kade 100 m wykonanej tawy.

Sprawdzenie ustawienia kragmikow

Przy ustawianiu kragznikOw nalery sprawdza:

dopuszczalne odchylenia linii krganikbw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat
1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyaaykznika od niwelety projektowanej,
ktére wynosi = 1 cm na kde 100 m ustawionego krainika,

rownas¢ gornej powierzchni krageznikow, sprawdzane przez przytnie w dwéch punktach
na kade 100 m krawznika, trzymetrowej faty, przy czym praeit pomicdzy gorr
powierzchm kraweznika i przytazomg tata nie mae przekraczal cm,

doktadnd¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metrow. Spoiny musby¢ wypetnione
catkowicie na pefp glebokasé.

1.8.7 OBMIAR ROBOT
1.8.7.1 Jednostka obmiarowa Jedngsttmiarowy jest:
- m (metr) ustawionego kragnika betonowego. - m3 tawy

1.8.8 ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje gsiza wykonane zgodnie z dokumenggajojektowy, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

1.8.8.1 Odbior robot zanikggych i ulegagcych zakryciu Odbiorowi robot zanikajych i



ulegapcych zakryciu podlegagj - wykonanie koryta pod tayy
- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki.

1.8.9 Przepisy zwrzane Normy

. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

. PN-B-06250 Beton zwykty

. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe

. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw

. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. lgfmomiaru cech geometrycznych

. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwean na b wierzchni drogowychwir
I mieszanka

8. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwalo nawierzchni drogowych. Piasek
9. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
10. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betongapraw

11. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

12. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet&giementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krauniki i obrzeza chodnikowe.

13. BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio

~NOoO o~ WNBRE



1.9 SPECYFIKACJA TECHNICZNA
OBRZEZA BETONOWE

1.9.1 WSEP

1.9.1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecanigj (ST) § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zekanych z ustawieniem betonowego okezehodnikowego.

1.9.1.2 Kod wg Wspdlnego Stownika ZamowigPV)
Grupa 45200000-9 — Roboty budowlane w zakresie szama kompletnych obiektow
budowlanych lub ich eZci oraz roboty w zakresiedgnierii ladowej i wodnej.

Klasa 45230000-8 — Roboty budowlane w zakresie Wwydbr6g Kategoria 45233220-7 —
Roboty w zakresie nawierzchni drog 1.9.1.3 Zako&®t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z
ustawieniem betonowego ob#zechodnikowego. 20x6. na tawie betonowej z oporem.

1.9.1.4 Okrélenia podstawowe

Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub
dwustronnie

ciggi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonychauaudnikaciji.

1.9.2 MATERIALY

1.9.2.1 Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymgs

obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775413/8],
zwir lub piasek do wykonania faw,

cement wg PN-B-19701 [7],

piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

1.9.2.2 Betonowe obrza chodnikowe - klasyfikacja
W projekcie zastosowano:
- obrzeze wysokie o wymiarach 8x30cm - gatunek 1 - G1,

1.9.2.3 Betonowe obrza chodnikowe - wymagania techniczne Dopuszczalch\dki
wymiarow obrzey Dopuszczalne wady i uszkodzenia obiyze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementow powinny lbyrdwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementow nie powinny
przekracza wartasci podanych w tablicy 3.

Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy uktad& z zastosowaniem podktadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: gréb@,5 cm, szeroki@ 5 cm, dtugé¢ minimum 5
cm wigcksza ni szerokéc obrzea.

Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzey nalery stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B30.



1.9.2.4 Materiaty na tagvi do zaprawy
zwir do wykonania tawy powinien odpowiadl&wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek —
wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnpa@giad& wymaganiom podanym w
SST ,Krawezniki betonowe”

1.9.3 Sprzt

1.9.3.1 Spret do ustawiania obrzg

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego sfuzpomocniczego.

1.9.4 Transport

1.9.4.1 Transport obrzg betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po
osiggnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymakci projektowane;j.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie
transportu.

1.9.4.2 Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatébw podano w ST , Kyaviki betonowe”.

1.9.5 Wykonanie robot

1.9.5.1 Wykonanie koryta

Koryto pod podsypknalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzgtinieniem w
szerokdci dna wykopu.

1.9.5.2 Podtge lub podsypka (tawa)

Podtaze pod ustawienie obrza stanowi podsypka piaskowa.

1.9.5.3 Ustawienie betonowych obtrgehodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe naley ustawid na podsypce piaskowej. Zegtrznasciana
obrzeza powinna by obsypana gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym

Spoiny nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Naley wypelni je zaprawy cementowo
piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem ;gleczyéci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musz
by¢ wypetnione catkowicie na pejrgtebokasé.

1.9.6 Kontrola jakéci robot

1.9.6.1 Badania przed przysteniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdérzadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych atyrzbodnikowych i przedstawiwyniki tych
bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghtu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodz@ystpujacych na powierzchniach i kradziach
elementu.

Pomiary dtugéci i gicbokadsci uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadniia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow aglprzeprowadz z doktadnécia do 1 mm
przy wyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtgy. Sprawdzenietow

prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przytaenie kgtownika do badanego
naraza i zmierzenia odchytek z doktadiom do 1 mm.

Badania pozostatych materiatow powinny obejméwazystkie wtaciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatdw.



1.9.6.2 Badania w czasie robot

W czasie rob6t naky sprawdzéa wykonanie:

koryta pod podsypk(tawe)

tawy betonowej

ustawienia betonowego obvzechodnikowego - zgodnie z wymaganiami, przy
dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktére mae wynosé =+ 2 cm na kade 100 m diuggri obrzeza,
- niwelety gornej ptaszczyzny obize, ktore mae wynost £1 cm na kade 100 m diugexi
obrzea,

- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, kp@einno wykazywé catkowite
wypetnienie badanej spoiny na pgeljicbokasé.

1.9.7 Obmiar robot

1.9.7.1 Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego i m3
tawy.

1.9.8 ODBIOR ROBOT

1.9.8.1 Ogodlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektowy, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

1.9.8.2 Odbior robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu Odbiorowi robot zanikajych i
ulegapcych zakryciu podleggj - wykonane koryto,
- wykonanie tawy.

1.9.9 Przepisy zwkane

Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapiraw

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metoaiyiaru cech geometrycznych
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloeawierzchni drogowychiwir i
mieszanka

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloeawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegoku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonowpraa

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betordententy nawierzchni

drog, ulic, parkingow

i torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza chodnikowe.

13. BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio



1.10 SPECYFIKACJA TECHNICZNA ]
WYTYCZENIE ZJAZDU, ZATOKI PARKINGOWEJ | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikaghtecznej (SST)gswymagania dotyee
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonaniem zjazdu publicznego i jego powkt
wysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowuichent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t drogowych utwardego zjazdu publicznego przy ul
Ztotoryjskiej wSwierzawie dziatka ne 29

1.3. Zakres robot oklych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz pzémia obiektow inynierskich.

1.3.1. Wytyczenie zjazdu i punktéw wysdékmwych

W zakres robét pomiarowych, zygianych z zjazdu i punktow wysadaowych wchodz:
sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktow gtdbwnych osi trasy

i punktow wysokéciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),

wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych (reperéw roboczych),

wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrartegrzed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiagy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

4. Okrglenia podstawowe

4.1. Punkty gtéwne, punkty kierunkowe oraz pgkawy i koncowy punkt zjazdu

4.2. Pozostate okfkenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.

5. Ogdélne wymagania dotygze robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatdw

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D
M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktow gtéwnych zjazdu nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdumgasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarbot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic; od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isipeej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRET
3.1. Ogoblne wymagania dotygze sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt



3.
3.2. Spret pomiarowy
Roboty pomiarowe — punkty wysodmowe

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naley stosowa nastpujacy
sprzt:

teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

laty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadimo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotygz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne”
pkt 4.

4.2. Transport spetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@O®, Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyaujagcymi Instrukcjami GUGIK (od
1do7).

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawigcego dane
zawierajce lokalizac i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawwego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczeg6towego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie

kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lebach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperéeboczych. B¢dy te powinny by usungte
na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej s
zgodne zrzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne
terenu istotnie rinig sie od rzdnych okrélonych w dokumentaciji projektowej, to

powinien powiadond o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nbevmno
by¢ zmieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z ranic rzednych terenu podanych w dokumentaciji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostanwykonane na koszt
Zamawiagcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczase roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiarow przezyniera.



Punkty wierzchotkowe, punkty gtbwne trasy i pungtgrednie osi trasy mugaye
zaopatrzone w oznaczenia aiagace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatpewinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatize
w czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostaq
zniszczone przez Wykonagéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz¢zse
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne mdaigtowej realizacji robot naig do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownychrasiyti punktow wysokiiowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtébwne pany by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@kiowgzane do punktow
pomochniczych, polmnych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odlegégpomidzy
punktami gtbwnymi na odcinkach prostych nieam@rzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegksd miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim
powinna ,wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zgaanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygzych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdlutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatiddw

stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujpiwelacg podwojrg w nawizaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcejwyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcprojektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayejo, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
paastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cgltoaej w dokumentacji projektowej.{Qrasy
powinna by wyznaczona w punktach gtébwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztalttowania trasgzInie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 @n dl
pozostatych drog. Rene niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1
cm w stosunku do ezinych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2. Usgoie
pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczaly, \§yykonawca robot zagii je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.



5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okilenie granicy robot), zgodnie z dokumenigajojektowy oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzemuatriow miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nahy stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy.

Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz
wykopdéw gkbszych nt 1 metr. Odlegtec migdzy palikami lub wiechami natg dostosowéa
do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dneggoOdlegtéc¢ ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentagrojektowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z wytyczeniem zjazdu i punktow
wysokaciowych naley prowadzt wedtug ogéinych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)
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Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK 1978.
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Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GiJ1983.
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