SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Budowa: BUDOWA SItOWNI ZEWN ETRZNEJ W MIEJSCOWO SCI
PETRYKOZY

Adres: FRAGMENT DZIALK NR EWID. 504 OBR. 0006 PETRYKOZYGMINA
BIALACZOW

Kod CPV : 45112720-8 Roboty w zakresie ksztalttowdaarenow sportowych

i rekreacyjnych

Kod CPV 45111200-0 Roboty przygotowawcze i rozhadvi

Kod CPV 45111200-0 Roboty ziemne

Kod CPV 45111291-4 Roboty w zakresie zagospodar@aitarenu

Kod CPV 45.23.30.00-9 Roboty w zakresie wykonamiaiarzchni placu zabaw
Kod CPV 37.53.52.00-9 Wyposenie placéw zabaw

Inwestor:  Gmina Biataczéw
ul. Piotrkowska 12
26-307 Biataczow

Biataczéw, maj 2019 r.
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ST-O. Wymagania Ogodlne.

1. Okreslenie przedmiotu zamowienia
1.1. Nazwa i lokalizacja zaméwienia
Budowa sitowni zewetrznej w miejscowsci Petrykozy.

2. Zamawiajacy
Gmina Biataczéw
ul. Piotrkowska 12
26-307 Biataczéw

3. Przedmiot i zakres robo6t budowlanych
3.1. Opis przedmiotu zamowienia
Przedmiotem zamdwienia jest wykonanie robét budoydh.
3.2. Ustalony zakres rob6t obejmuje:
Zakresem powszego opracowania aitp roboty polegajce na budowie sitowni zewtrznej na
dziatce nr ewid. 504 obr. 0006 Petrykozy, gminat&izow, wg projektu budowlanego.

4. Szczegotowy zakres robot.
SzczegoOtowy zakres rzeczowy robét zawigiajojekt budowlany, specyfikacja techniczna szciega

SST-01 i przedmiar robot.

5. Informacje o terenie budowy

Zobowigzuje st Wykonawe do utrzymywania poezlku nie tylko w obgbie prac, ale i na zewtrz
wyznaczonej strefy tak, aby nie szgeofoczenia i nie zagzac interesom 0sob trzecich.

Po wykonaniu zadania inwestycyjnego zobgauje s¢ Wykonawe do upratniecia terenu robot i
otoczenia wokot oraz naprawienia ewentualnych usz&o

Zamawiajcy przekae Wykonawcy front rob6t z chwiilpodpisania umowy. Wykonawca ma obexgk
oznakowé i zabezpieczy teren budowy przed osobami postronnymi, zapévwpadrzdek i wywoz
nieczystdéci i gruzu oraz sprawowalub zorganizow& nadzor nad wykonywanymi robotami. Za
wszelkie uchybienia i wypadki w miejscu wykonywamabdt remontowo-budowlanych odpowiada
Wykonawca. Zobowzuje s¢é Wykonawe do ochrony istnigicych instalacji a wszelkie zniszczenia
powstate podczas prowadzenia robot Wykonawca nausié na wkasny koszt.

6. Prowadzenie robdt
6.1. Ogolne zasady wykonania robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokgbdnie z umow oraz za jaké&
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét,chazgodné¢ z projektem, przedmiarem robdét,
wymaganiami specyfikacji technicznej oraz polecemidamawiajcego.
Decyzje Zamawiacego dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementowot lzda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, gl@g, przedmiarze rob6t, normach
budowlanych i wytycznych wykonania i odbioru robBtzy podejmowaniu decyzji Zamawiay
uwzgkdnia dopuszczalne niedoktadisonormalnie wysipujace przy realizacji oraz dwiadczenia z
przeszigci.

Polecenia Zamawiggego lgda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawgcpod grabg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

Prace budowlane néalg wykonywa& zgodnie ze sztuk budowlam, Polskimi Normami oraz
posiadan wiedz techniczg i doswiadczeniem budowlanym.

6.2. Ochronasrodowiska w trakcie realizacji robét
W trakcie realizacji robot Wykonawca jest zoberédny znd i stosowé sig do przepisow zawartych
we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie athfoodowiska. W okresie realizacji, do czasu
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zakaiczenia robot, Wykonawcactizie podejmowat wszystkie sensowne krodiby stosowa sie do
wszystkich przepiséw i normatywow w zakresie oclgrérodowiska na placu budowy i poza jego
terenem, unikadziatar szkodliwych dla innych jednostek wygptjacych na tym terenie w zakresie
zanieczyszcze hatasu lub innych czynnikdw powodowanych jegatitnccis.

6.3. Zapewnienie bezpiecxestwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budewvi bedzie utrzymywatl wyposgenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczéastwa. Zapewnirodki czystdci dla pracownikdw oraz odpowiednie wypésaie i odzie
wymagan dla ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placuokyd Uwaza sk, ze
koszty zachowania zgodém z wspomnianymi powaej przepisami bezpiecastwa i ochrony
zdrowia g wliczone w cen umowry. Wykonawca bdzie stosowat gi do wszystkich przepisow
prawnych obowjzujacych w zakresie bezpieartwa przeciwpgarowego.

7. Materialy i urzadzenia
7.1. Materialy i materialy zasepcze

Wszystkie materiaty stosowane przez wykonawousz posiadd wszelkie niezbdne atesty i
certyfikaty potwierdzajce maliwos¢ ich stosowania.

Wykonawca zobowgzany zostanie do zastosowania materiatow admen wyspecyfikowanych w
projekcie budowlanym i przedmiarze robot. Materiatyzadzenia maj by¢ identyczne lub tzsame
(identyczne pod wzgtlem jakdci, wygladu, barwy, wytrzymaléci, waloréw technicznych) z
materiatami zastosowanymi w projekcie i przedmiaotsdt. Kada zmiana materiatu lub wdzenia
bedzie wymagata pisemnej akceptacji Zamawgapo po uprzednim przedstawieniu przez
Wykonawe probek, atestéw, wynikow baifla certyfikatdw. Powysze dokumenty duizie musiat
zrobic Wykonawca na wiasny koszt i przedstawrzynajmniej z tygodniowym wyprzedzeniem w
stosunku do planowanego mantanateriatdw zagpczych.

7.2. Kontrola robot, materiatow i urzadzen

Biezaca kontrok robot prowadzi inspektor nadzoru inwestorskiegamawiajcy.

Inspektor nadzoru inwestorskiego ma prawgda: od wykonawcy wszelkich dokumentéw
potwierdzajcych jakd@¢ dostarczonych materiatdw na plac budowy oraz stogoh dokumentow
potwierdzagcych jaké¢ wykonanych robét w kalej chwili przed odbiorem e¢gciowym i
koncowym.

Zamawiajcy maze okresowo kontrolowadostarczane na budewmateriaty i uradzenia, zeby
sprawdzé czy g one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikadpnicznych.

7.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow i ugdzen

Wykonawca jest zobowzany zapewrdizeby materialy i urgdzenia tymczasowo sktadowane na
budowie, byty zabezpieczone przed uszkodzeniemi Musymywa ich jakas¢ i wiasciwosci w
takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowahibh montau. Musz one w kadej chwili by¢
dostpne dla przeprowadzenia inspekcji przez gdzapcego realizagjumowy, & do chwili kiedy
zostan uzyte.

8. Sprzt

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot §rodowisko.

Sprzt bedacy wilasndcia wykonawcy lub wynajty do wykonania robot musi byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsai do pracy oraz kiyzgodny z wymaganiami ochrodyodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.
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9. Transport

Dostawy materiatbw Wykonawca jest zobewany zorganizow@a we witasnym zakresie w sposob
zapewniajcy ciagtos¢ pracy. Przy wywozie gruzu z rozbiérek z palcu bmgozobowhzuje sé
Wykonawe do usuwania ewentualnych zanieczysaczehodnikéw, placow i ulicy na wtasny koszt.

10. Obmiary robot

Zadanie inwestycyjnechizie rozliczane ryczattowo fakipo odbiorze robo6t dlategozt@iewymagane
jest dokonywanie obmiaru wykonanych robét.

11. Odbiory robét i podstawy ptatnaci
Odbiory rob6t budowlanych na podstawie zawartejwgno
Zasady ptatnéri za wykonanie robot okéa umowa.

12. Przepisy zwizane
12.1. Normy i normatywy

Roboty naley wykonywa, zgodnie z wymogami Polskich Norm (PN), normanarbowymi (BN)
lub odpowiednimi normami krajéw UE w zakresie petyin przez polskie ustawodawstwo oraz wg
odpowiednich wytycznych i instrukcji producentovstmgsowanych systemow i materiatow.

12.2. Przepisy zwjzane prawne

Wykonawca jest zobowtany zné wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno prziezze

panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawneyiywzne, ktore g w jakiejkolwiek sposob
zwigzane z prowadzonymi robotami ¢dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tyetut

i wytycznych w trakcie realizacji robét.

Najwazniejsze z nich to:

1. Ustawa Prawo zamowiepublicznych z dnia 29 stycznia 2004r. (Dz.U. 20049 poz.177
Z p&niejszymi zmianami.)

2. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (DANr 89/1994 poz.414) wraz z

pé&zniejszymi zmianami

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietni@d420(Dz. U. nr 92 poz.881)

4. Ustawa o dogpie do informacji grodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddzialyavaa
srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr Zi¥0 poz. 1157)

5. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury Ministra dnia 06tdgo 2003 r. w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t mddaych (Dz. Ministra. Nr 47
poz. 401)

6. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@024r. w sprawie sposobu
deklarowania zgodrci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania miakiem
budowlanym ( Dz. U. Nr 198 poz. 2041)

7. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie wakaw technicznych, jakim powinny
odpowiadé budynki i ich usytuowanie z dnia 12 kwietnia 20020z. U. nr 75. poz. 690) z
pézniejszymi zmianami)

8. Rozporadzenie Ministra Spraw wewtrznych i Administracji w sprawie ochrony
przeciwpaarowej budynkoéw, innych obiektéw budowlanych i tey& z dnia 16 czerwca
2003 r. (Dz. U. nr 121, poz. 1138)

9. Wykonawca bdzie przestrzegat praw autorskich i patentowyafdze w petni odpowiedzialny
za spetnianie wszystkich wymagagrawnych w odniesieniu dozywanych opatentowanych
urzadzen lub metod. Bdzie informowat zargdzapcego realizagj umowy o swoich dziataniach
w tym zakresie, przedstawaaj kopie atestow i innych wymaganyohiadectw.

w
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODB  IORU ROBOT SST- 01

1. Wstep.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczregjsymagania dotycce wykonania sitowni zewetrznej

w miejscowdci Petrykozy.

Adres: dziatka nr ewid. 504 obr. 0006 PetrykozyjrgarBiataczow.

Teren przeznaczony pod inwestyopejmug fragment dziatki nr 504.

Na planowanym terenie wy$iuja sieci uzbrojenia podziemnego.

Przedmiotowy teren nie jest ogrodzony i ma bémmini dostp do drogi publicznej.

Na terenie przedmiotowej dziatki znajdugic stanowisko archeologiczne. £6dzki Wojewodzki Kamssor
Zabytkéw decyzj WUOZ-ZA.5161.113.2019.KB z dnia 25.02.2019r. uktalnieczna¢ przeprowadzenia
bada archeologicznych w formie nadzoru archeologicznegw pracami ziemnymi zezanymi z realizagj
inwestycji polegajcej na budowie sitowni zewitrznej na dziatlce nr ewid. 504 @br Petrykozy, gm.
Biataczéw. Wykonawca w kosztach musijduwszystkie niezédne formalnéci wynikajace z przepiséw
prawa wraz z uzyskaniem pozwolenia od todzkiego awddzkiego Konserwatora Zabytkéw na
prowadzenie badaarcheologicznych w formie nadzoru. Koszt wszystkizgodnié@ oraz niezbdnych
robét wynikagcych z decyzji Konserwatora po stronie Wykonawcy.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktuirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizac]
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST.

Projekt zaklada powstanie sitowni zesnznej wraz z  elementami pozostalej matej archibek

stanowacymi stret relaksu na dz. nr 504 w Petrykozach, zgodnie gzczahym planem sytuacyjnym. Na

terenie znajdow@sie bedzie regulamin z informacjami odérie uzytkowania oraz numerami alarmowymi.
Teren inwestycji wypog@ny kedzie w naspujace uradzenia zabawowe oraz uzupetacs:

Sitownia zewretrzna

1. Biegacz —1 szt.
2. Rower —1 szt.
3. Wyciag/krzesto —1 szt.
4. Twister/surfer —1 szt.
5. Prasa ngzna/poecze -1 szt.
6. Steper/drabinka -1 szt
7. Regulamin -1 szt

Elementy wyposaenia strefy relaksu-

pozostata mata architektura
1. Stotdo gry w chiczyka -1 szt.
2. Stétdo gry w szachy -1 szt.
3. tawka - 4 szt.
4. Kosz nagmieci - 2 szt.

Na terenie na ktorym ma bylokalizowana sitownia imie kilka drzew.
W ramach zadania naledo kosztéw budowy dolicZywytyczenie oraz inwentaryzacje geodeayjn
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1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej S zgodne z obowgzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jékach wykonania oraz za zgod§toz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materialy
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania podano w B-00.00nv&gania ogdlne" pkt 2
Materiaty podstawowe:

2.1 Biegacz —szt. 1

Wymiary: 1,09x0,47x2m

Liczba wytkownikow — 1 osoby.

Strefa bezpieczstwa — 4,07 x 4,68 m.

Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementéwowstalh, ze stali St3 (R35) z nagtijacych
materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczgja elementy mocage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali

- siedziska ruchome

- uchwyty i mczki z polichlorku winylu

- tozyska typu zamkrtego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- polaczenie stupkdw rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jestibowe jako sztywne

Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo i owahe podwdjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

Rys. 1. Przykltadowy gbl przyradu biegacz.

2.2 Rower —szt. 1

Wymiary: 1,4x0,47x1,31m.

Liczba wytkownikow — 1 osoby.

Strefa bezpieczstwa — 3,47x4,10m.

Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementéwwstalh, ze stali St3 (R35) z nagtijacych
materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczgja elementy mocuage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali

- uchwyty i mczki z polichlorku winylu

- fozyska typu zamkritego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- polaczenie stupkdw rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jestibowe jako sztywne



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo iomahe podwadjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

)

Rys. 2. Przyktadowy wygt przyrzdu rower.

2.3 Wyciag/krzesto — szt. 1

Wymiary: 0,74x2,59m

Wys. — 1,95 m.

Liczba wytkownikow — 2 osoby.

Strefa bezpieczstwa — 6,19x4,34m.

Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementow\staih, ze stali St3 (R35) z nagtijacych
materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczgja elementy mocage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali

- siedziska ruchome

- uchwyty i mczki z polichlorku winylu

- tozyska typu zamkriego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- pofaczenie stupkow rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jéstibowe jako sztywne
Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo ionahe podwadjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

h e
s A
L]

Rys. 3. Przykladowy wygt przyrzdu wyckg/krzesto.
2.4 Twister/surfer — szt. 1

Wymiary: 2,07x0,80m.

Liczba wytkownikéw — 2 osoby.

Min. strefa bezpieczstwa — 4,40x5,67m.

Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementow\staih, ze stali St3 (R35) z nagtijacych
materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczgja elementy mocage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali

- siedziska ruchome
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- uchwyty i mczki z polichlorku winylu

- fozyska typu zamkritego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- polaczenie stupkdw rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jeéstibowe jako sztywne
Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo iowahe podwdjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

Rys. 4. Przyktadowy wygt przyradu surfer/twister.

2.5 Prasa n@na/porecze — 1szt.
Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementowwstalh, ze stali St3 (R35) z nagtijacych

materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczgja elementy mocage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali

- siedziska ruchome

- uchwyty i mczki z polichlorku winylu

- tozyska typu zamkriego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- pofaczenie stupkow rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jéstibowe jako sztywne
Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo ionahe podwadjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

Rys. 5. Przyktadowy wygt przyrzdu prasa nina/poecze.

2.6 Steper/drabinka — 1szt.

Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementéwwstalh, ze stali St3 (R35) z nagtijacych
materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczgja elementy mocuage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali
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- siedziska ruchome

- uchwyty i mczki z polichlorku winylu

- tozyska typu zamkriego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- pofaczenie stupkow rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jestibowe jako sztywne
Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo ionahe podwadjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

Rys. 6. Przyktadowy wygt przyrzdu steper/drabinka.

2.7 Regulamin — 1szt.

Wymiary:

Wys. —min. 1,8 m

Szeroké¢ — min. 0,5 m

Materiaty:

Konstrukcja urz adzen — stal ocynkowana, malowarmproszkowo.

Montaz — elementy mocowane bezpednio w betonowych fundamentach.

Tablica — sklejka wodoodporna , ptyta kompozytowa.

Sruby i nakr etki— elementy ziczne ocynkowane, z podktadkami i ngtkeami samo-kontruacymi.
Zaslepki na sruby — wszystkie elementy azne jaksruby i nakgtki zabezpieczoneaodpowiednimi
zaslepkami. Elementy wykonang g najwyzszej jakdci tworzyw sztucznych.

Rys. 7. Przyktadowy wygt regulaminu.

2.8 Stot do gry w chiczyka — szt. 1
Wymiary:

Dlugos¢ — 1,75 m

Szerokéé¢ — 1,75 m

Wysoka¢ — 0,70 m.

Strefa bezpieczstwa —4,75x4,75m.
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Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementéwowtalh, ze stali St3 (R35) z nepujacych
materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczgja elementy mocuage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- polaczenie stupkdw rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jestibowe jako sztywne

Wszystkie elementy stalowe  ocynkowane ogniowo ilomane podwojnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

w
Rys. 8. Przyktadowy wygHt stotu do gry w cliiczyka.

2.9 Stét do gry w szachy —szt. 1

Wymiary:

Dlugos¢ — 1,75 m

Szerokd¢ — 1,75 m

Wysoka¢ — 0,70 m.

Strefa bezpieczstwa —4,75x4,75m.

Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementéwowstalh, ze stali St3 (R35) z nagtijacych
materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczgja elementy mocuage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- polaczenie stupkdw rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jestibowe jako sztywne
Wszystkie elementy stalowe  ocynkowane ogniowo ilomane podwdjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

—=FiE=

Rys. 9. Przyktadowy wygt stotu do gry w szachy.

2.10 tawka —szt. 4
Wymiary minimalne:
Wysoka¢ — 0,80 m

Szerokéé¢ — 0,50 m

Diugas¢ — 2,00 m
Wysoka¢ do siedziska — 0,50 m
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Materiaty:
Konstrukcja tawki metalowa malowana proszkowo.

Tworzywo sztuczne odporne na warunki atmosferyczne.
Stupy betonowane w gruncie.
tawka z oparciem posadowiona w gruncie za panb@tonowej stopy fundamentowej.

Rys. 10. Przyktadowy wygtl tawki

2.11 Kosz namieci — szt. 2
Wymiary min.:
Wys. —1,0m
Szerokd¢ — 0,35 m
Materiaty:
» kosz parkowy na stupku z profilu 40x40, daszek jepmik wykonane z blachy ocynkowanej
malowanej proszkowo,
» pojemnd¢ kosza namieci 30 litrow,
« sposOb montas poprzez zakotwienie stupka w fundamencie betomaowy
» spos6b opréniania: poprzez obrét pojemnika po zwolnieniu eletaeblokupcego znajdujcego si
pod dnem kosza.

Rys. 11. Przyktadowy wygtl kosza namieci.

3. Sprzt.

Roboty mana wykon& przy wyciu dowolnego typu spe¢u posiadajcego odpowiednie atesty i
certyfikaty. Sprzt ma speinid@ wymogi BHP, osoby go obstugge powinny by odpowiednio
przeszkolone.

4. Transport.

Transport i przechowywanie wg wymagagolnych B.00.00 ,Wymagania ogdlne” oraz wg inktju
producenta. Kada partia wyrobow powinna zawi€ravszystkie elementy przewidziane projektem lub
odpowiedna normg. Elementy do transportu nalezabezpieczy przed uszkodzeniem. Elementy mdgy¢
przewaone dowolnymsrodkiem transportu, oraz zabezpieczone przed ugekoeim, przesugciem oraz
utrat stateczngci.

5. Wykonanie robdét.
Wymagania ogéine.
11
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[1 Elementy powinny b§ osadzone zgodnie z dokumengaeichnicz, normami lub instrukegj
producenta.

[1 Elementy powinny b§trwale zakotwione w podol.

[J Powtoki malarskie powinny léyjednolite, bez widocznych popraweladow gdzla, rys i odpryskow i
spetnig wymagania podane dla robot malarskich.

6. Kontrola jakosci.

Badanie materialdwaytych naley przeprowadz na podstawie zg¢zonych z&wiadcze o jakaci
wystawionych przez producenta stwierdegch zgodnéé z wymaganiami dokumentacji i normami
panstwowymi.

Roboty podlegaj odbiorowi.

7. Obmiar robot.

W  przypadku zawarcia umowy z wynagrodzeniem ryczattaywobmiar mae stanowé jedynie podstaw
ustalenia pogpu robdét.

Jednostkami obmiarwys

jednostki zgodne z kosztorysem ofertowym dla daoejcji robot.

lloé¢ robot okréla sie na podstawie dokumentacji projektowej i przedmauwzgkdnieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdhow naturze.

8. Odbior robat.
Wszystkie roboty podlegagasadom odbioru rob6t budowlanych

9. Podstawa ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrési podano w B.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 9. Ceny
jednostkowe (obejmuge zakres robot okénych w projekcie, specyfikacji technicznej orazgrmiarze
robét) naley przyjmowa dla poszczegolnych robot zgodnie z kosztorysemiaigm.

10. Przepisy zwazane.

» Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robaddwlanych - ST.00.01 Wymagania ogdlne.
Wymagania wg Polskich Norm (PN), normami brawymi (BN) lub odpowiednimi normami krajow UE w
zakresie przytym przez polskie ustawodawstwo. Oraz wg odpowigdnivytycznych i instrukcji
producentow zastosowanych systemow i materiatow.

* ,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budiamych” tom 1 czs¢ 4, wydanie Arkady —1990
rok.

» Instrukcja ITB nr 334/96. Ocieplanéeian zewitrznych budynkéw metoda ,lekka”.

» Instrukcja ITB nr 334/2002. Bezspoinowy system plaaiascian zewsrtrznych budynkéw.

* Rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@d2 r. w Sﬁrawie warunkow technicznych,
jakim gowmny odpowiadabudynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r. Nr #&z. 690, zm. Dz. U. z 2003
r. nr 33, poz. 270 i pdniejszymi zmianami).
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