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ST-O. Wymagania Ogdlne.

1. Okreslenie przedmiotu zamdwienia
1.1. Nazwa i lokalizacja zaméwienia
Budowa sitowni zewetrznej oraz placu zabaw w miejscaiebBiataczow

2. Zamawiajacy

Gmina Biataczéw
ul. Piotrkowska 12
26-307 Biataczéw

3. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

3.1. Opis przedmiotu zamowienia

Przedmiotem zamdwienia jest wykonanie robét budoydh.

3.2. Ustalony zakres rob6t obejmuje:

Zakresem powjszego opracowania @ roboty polegajce na budowie sitowni zewtrznej oraz placu
zabaw na dziatkach nr ewid. 1879/38, 1879/39, 18¥91879/41, 1879/42 obr. 0001 Biataczéw, gmina
Biataczéw, wg projektu budowlanego.

4. Szczegobtowy zakres robét.
SzczegoOtowy zakres rzeczowy robét zawienpjojekt budowlany, specyfikacja techniczna szcimga

SST-01 i przedmiar robat.

5. Informacje o terenie budowy

Zobowigzuje s¢ Wykonawe do utrzymywania pogdku nie tylko w obgbie prac, ale i na zewtz
wyznaczonej strefy tak, aby nie szgeofoczenia i nie zagzac interesom 0sob trzecich.

Po wykonaniu zadania inwestycyjnego zokganje s¢ Wykonawe do upratniccia terenu robét i otoczenia
wokét oraz naprawienia ewentualnych uszkadze

Zamawiajcy przekae Wykonawcy front robét z chwilpodpisania umowy. Wykonawca ma obexgak
oznakowé i zabezpiecz§ teren budowy przed osobami postronnymi, zapéwporzdek i wywoz
nieczyst@ci i gruzu oraz sprawowadaub zorganizowé& nadzor nad wykonywanymi robotami. Za wszelkie
uchybienia i wypadki w miejscu wykonywania robdmantowo-budowlanych odpowiada Wykonawca.
Zobowizuje s¢ Wykonawe do ochrony istnigcych instalacji a wszelkie zniszczenia powstatecgad
prowadzenia rob6t Wykonawca musi ustina wkasny koszt.

6. Prowadzenie robot

6.1. Ogolne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatébw i wykonywanych robét, za ich zgodeiae projektem, przedmiarem robdt, wymaganiami
specyfikacji technicznej oraz poleceniami Zamasdego.

Decyzje Zamawiajcego dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementolot da oparte na
wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie, egraiarze robo6t, normach budowlanych
i wytycznych wykonania i odbioru robét. Przy podejywaniu decyzji Zamawiagy uwzgkdnia
dopuszczalne niedokfadie» normalnie wysipujace przy realizacji oraz dwiadczenia z przeszoi.

Polecenia Zamawiagego leda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawe pod grdba wstrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytploniesie
Wykonawca.

Prace budowlane nale wykonywa zgodnie ze sztukbudowlan, Polskimi Normami oraz posiadan
wiedz techniczn i doswiadczeniem budowlanym.

6.2. Ochronasrodowiska w trakcie realizacji robét
W trakcie realizacji rob6t Wykonawca jest zoberény zna i stosowé si¢ do przepisow zawartych we
wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochréngdowiska. W okresie realizacji, do czasu
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zakaczenia robot, Wykonawcaebizie podejmowal wszystkie sensowne krakiby stosowa sie do
wszystkich przepiséw i normatywow w zakresie oclrénodowiska na placu budowy i poza jego terenem,
unikat dziatar szkodliwych dla innych jednostek wygptjacych na tym terenie w zakresie zanieczysiacze
hatasu lub innych czynnikow powodowanych jego @drekcia.

6.3. Zapewnienie bezpiecxestwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budewi bedzie utrzymywat wyposanie konieczne dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Zapewnisrodki czystdci dla pracownikédw oraz odpowiednie wypésaie i odzie
wymagan dla ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placuolyd Uwaza sk, ze koszty
zachowania zgodsoi z wspomnianymi powej przepisami bezpiecistwa i ochrony zdrowiagswliczone

w cere umowry. Wykonawca bdzie stosowat gi do wszystkich przepiséw prawnych obgmijacych

w zakresie bezpiecastwa przeciwpgarowego.

7. Materialy i urzadzenia

7.1. Materialy i materialy zasepcze
Wszystkie materialy stosowane przez wykonawwisz posiadé wszelkie niezbdne atesty i certyfikaty

potwierdzagce maliwosé¢ ich stosowania.

Wykonawca zobowgizany zostanie do zastosowania materiatéw adeen wyspecyfikowanych w projekcie
budowlanym i przedmiarze robét. Materialy i aoizenia maj by¢ identyczne lub tzssame (identyczne pod
wzgledem jakdci, wygladu, barwy, wytrzymaltci, waloréw technicznych) z materiatami zastosovvainy
projekcie i przedmiarze rob6t. Kda zmiana materiatu lub wdzenia kdzie wymagata pisemnej akceptacji
Zamawiajcego po uprzednim przedstawieniu przez Wykoravpedbek, atestéw, wynikow batla

i certyfikatow. Powysze dokumenty dulzie musiat zrolsi Wykonawca na witasny koszt i przedstawi
przynajmniej z tygodniowym wyprzedzeniem w stosunkio planowanego morta materiatow
zastpczych.

7.2. Kontrola robot, materiatow i urzadzen

Biezaca kontrok robdt prowadzi inspektor nadzoru inwestorskiegamawiajcy.

Inspektor nadzoru inwestorskiego ma prawadac od wykonawcy wszelkich dokumentéw
potwierdzagcych jakd¢ dostarczonych materiatdw na plac budowy oraz stogoh dokumentow
potwierdzagcych jakéé wykonanych robot w kalej chwili przed odbiorem ezciowym i kahcowym.
Zamawiajcy maze okresowo kontrolowadostarczane na budewnateriaty i uradzenia,zeby sprawdz
czy 9 one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikeainicznych.

7.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow i ugdzen

Wykonawca jest zobowzany zapewrdizeby materialy i urgdzenia tymczasowo sktadowane na budowie,
byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrayaych jakas¢ i wkasciwosci w takim stanie jaki jest
wymagany w chwili wbudowania lub morta Musz one w kadej chwili byt dostpne dla
przeprowadzenia inspekcji przez zgtzapcego realizagjumowy, & do chwili kiedy zostapuzyte.

8. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do udywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ wykonywanych roboét §rodowisko.

Sprzt bedacy wlasndcia wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t musi byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowséci do pracy oraz hyzgodny z wymaganiami ochrodyodowiska i przepisami dotysezymi
jego wytkowania.

9. Transport

Dostawy materiatbw Wykonawca jest zobemany zorganizow@a we wilasnym zakresie w sposob
zapewniajcy ciaglos¢ pracy. Przy wywozie gruzu z rozbidrek z palcu bugaobowizuje st Wykonawe
do usuwania ewentualnych zanieczysaczehodnikow, placow i ulicy na wkasny koszt.
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10. Obmiary robét
Zadanie inwestycyjnechlzie rozliczane ryczattowo fakirpo odbiorze robét dlategozteiewymagane jest
dokonywanie obmiaru wykonanych robot.

11. Odbiory robét i podstawy ptatnaci
Odbiory robét budowlanych na podstawie zawartejwgno
Zasady pfatneci za wykonanie robot okéla umowa.

12. Przepisy zwazane

12.1. Normy i normatywy

Roboty naley wykonywat, zgodnie z wymogami Polskich Norm (PN), normangirbowymi (BN) lub
odpowiednimi normami krajow UE w zakresie petyin przez polskie ustawodawstwo oraz wg
odpowiednich wytycznych i instrukcji producentovstmagsowanych systemow i materiatow.

12.2. Przepisy zwizane prawne

Wykonawca jest zobowzany zné wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przdadze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawneytywzne, ktére $w jakiejkolwiek sposob zwrzane

z prowadzonymi robotami icdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tyeput i wytycznych
w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

1. Ustawa Prawo zamowhe publicznych z dnia 29 stycznia 2004r. (Dz.U. 20064 19 poz.177
z p&niejszymi zmianami.)

2. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (@zNr 89/1994 poz.414) wraz z fpiejszymi
zmianami

3. Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnié420(Dz. U. nr 92 poz.881)

4. Ustawa o dosgpie do informacji osrodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziafyevana
srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 2380 poz. 1157)

5. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury Ministra dnia 06.tdgo 2003 r. w sprawie bezpieaszena

i higieny pracy podczas wykonywania robo6t budowdn{Dz. Ministra. Nr 47 poz. 401)

6. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02r. w sprawie sposobu deklarowania
zgodndci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowaniaigikiem budowlanym ( Dz. U. Nr 198 poz.
2041)

7. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie wakaw technicznych, jakim powinny
odpowiadé budynki i ich usytuowanie z dnia 12 kwietnia 200ZDz. U. nr 75. poz. 690) z pdiejszymi
Zmianami)

8. Rozporadzenie Ministra Spraw wewirznych i Administracji w sprawie ochrony
przeciwpaarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i téde z dnia 16 czerwca 2003 r. (Dz.

U. nr 121, poz. 1138)

9. Wykonawca bdzie przestrzegat praw autorskich i patentowychdZte w pelni odpowiedzialny za
spetnianie wszystkich wymagjaprawnych w odniesieniu dozywanych opatentowanych uadzex lub
metod. Rdzie informowat zargdzapcego realizag) umowy o swoich dziataniach w tym zakresie,
przedstawiajc kopie atestéw i innych wymaganyéhiadectw.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODB  IORU ROBOT SST- 01

1. Wstep.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejyymagania dotycce wykonania sitowni zewetrznej
oraz placu zabaw w miejscowad Biataczow.

Adres: dziatki nr ewid. 1879/38, 1879/39, 1879/4879/41, 1879/42 obr. 0001 Biataczoéw, gmina
Biataczow.

Teren przeznaczony pod inwesty@bejmug fragmenty dziatek nr 1879/38, 1879/39, 1879/40{181,
1879/42 oraz ddzie gsiadowd z istniepcym miejscem odpoczynku na trasie turystycznej,prekielny
Szlak”.

Na planowanym terenie wygtuja sieci uzbrojenia podziemnego
Przedmiotowy teren nie jest ogrodzony i ma bémxini dos¢p do drogi publiczne;j.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokturpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu realizac]
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST.
Projekt zaklada powstanie sitowni zestnznej oraz placu zabaw wraz z elementami pozejstabiej

architektury stanowtcymi streté relaksu na dz. nr 1879/38, 1879/39, 1879/40, MB879/1879/42
w Bialaczowie, zgodnie z zgizonym planem sytuacyjnym. Na terenie znajdowia bedzie regulamin
z informacjami odnénie uzytkowania oraz numerami alarmowymi.

Teren inwestycji wypos@ny kedzie w nasfpujace uradzenia zabawowe oraz uzupetacs:

Plac zabaw:
1. Piramida linowa + tunel -1 szt.
2. Karuzela tarczowa z siedziskami -1 szt
3. Hustawka metalowa ,Bocianie gniazdo” — 1 szt.
4. Regulamin placu zabaw -1 szt
5. tawka -2 szt.
Sitownia zewretrzna
1. Orbitrek -1 szt.
2. Biegacz -1 szt
3. Rower -1 szt.
4. Wycigg/krzesto -1 szt
5. Twister/surfer -1 szt.
6. Stepper/pagcze - 1 szt.
7. Regulamin -1 szt
Elementy wyposéaenia strefy relaksu-
pozostata mata architektura
1. Betonowy stét do gry w tenisa stotowego 1 szt.
2. Betonowy stét do gry w szachy -1 szt
3. tawka - 4 szt
4. Kosz namieci - 3 szt.
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Elementy sitowni zostaty zlokalizowane na tererog&rgtym raslinnoscia niska.
W ramach zadania naledo kosztow budowy dolicZwytyczenie oraz inwentaryzacje geodeayjn

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej S zgodne z obowgzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jékiach wykonania oraz za zgod§toz dokumentagj
projektowg, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materialy
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania podano w B-00.00nvegania ogdlne" pkt 2
Materiaty podstawowe:

2.1 Piramida linowa + tunel- szt. 1

Projektowana konstrukcja piramidy:

- Gtéwny element konstrukcyjny stup stalowy zabeepony przed korozjpoprzez cynkowanie ogniowe.

- Konstrukcja linow sze&é lin gldwnych zakotwionych w gruncie za pomogrub rzymskich

umazliwiajacych koreka nacagu. Pomgdzy sisiadupcymi linami nédnymi rozpete szé¢ scian linowych.

Dodatkowe linowe ptaszczyzny poziome na wysokd,6 i 3,0 m. Sié wykonana z liny poliamidowej
wzmocnionej strunami stalowymi ocynkowanymi galveamie.Srednica liny wynosi 18 mm.

- Elementy 4czace liny ze sopwykonane z tworzywa sztucznego i aluminium.

- Elementy 4aczace liny ze stlupem wykonane ze stali nierdzewnej talisa pomalowanego
chlorokauczukiem.

Min. strefa bezpieczsstwa — okgg o promieniu 5,50 m (piramida) + 5,40 x 3,90 m

Projektowana konstrukcfdizgu:

- Gléwny element konstrukcyjny stup stalowy kwadwey zabezpieczony przed korezjpoprzez

cynkowanie ogniowe.

- Do stupa zamontowany tunel linowy. P&og¢ z piramidy do tunelu wykonane z liny poliamidgw
wzmocnionej strunami stalowymi ocynkowanymi galveanie.Srednica liny 18 mm.

- Elementy 4czace liny ze soh wykonane z tworzywa sztucznego i aluminium. Eletypdigczace liny ze

stupem wykonane ze stali nierdzewne;j.

Rys. 1. Przyktadowyglad piramidy linowej + tunel
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2.2. Karuzela tarczowa z siedziskami

Wymiary: @aém
Strefa bezpieczZsstwa: @ 550 cm
Wysokai¢: 0,8cm

Wysoka¢ swobodnego upadku: 0,8 cm

Podest karuzeli— element podestu wykonany z blachy aluminiowipwane;.

Elementy wykonane ze stali- elementy czyszczone, zabezpieczone i malowarszkowo. Zastosowana
metoda musi gwarantowavysoky odpornd¢ na uszkodzenia mechaniczne, zabezpieczenie paxedjk
oraz doskonaty efekt estetyczny.

Sruby i nakr etki— elementy ziczne ocynkowane, z tbem grzybkowym lubssiekatnym, z podktadkami
i nakretkami samo-kontracymi.

Siedzisko —odporna na czynniki atmosferyczne ptyta polietyleac- HDPE.

Zaslepki na sruby — wszystkie elementy gdzne jaksruby i naketki zabezpieczonegsodpowiednimi
zalepkami. Elementy wykonane g najwyzszej jakdci tworzyw sztucznych.

Montaz — elementy mocowane bezZpednio w betonowych fundamentach.

Rys. 2. Przyktadowy wygt karuzeli

2.3. Hutawka metalowa ,Bocianie gniazdo”

Wymiary: 2,582n
Strefa bezpieczstwa 75x2,8m
Wysokai¢: 2,35m

Wysoka¢ swobodnego upadku: 1,3m
Konstrukcja urz adzen — stal ocynkowana, malowamproszkowo.
Montaz — elementy mocowane bezpednio w betonowych fundamentach.
Elementy wykonane ze stal- elementy czyszczone, zabezpieczone i malowarszkwwo. Zastosowana
metoda gwarantuje wysglodpornd¢ na uszkodzenia mechaniczne, zabezpieczenie pazedikoraz
doskonaly efekt estetyczny.
tancuchy - tancuchy wykonane ze stali nierdzewnej.
Sruby i nakr etki— elementy ziczne ocynkowane, z podktadkami i ngtkeami samo-kontruacymi.
Zaslepki na sruby — wszystkie elementy gdzne jaksruby i naketki zabezpieczonegsodpowiednimi
zalepkami. Elementy wykonane g najwyzszej jakdci tworzyw sztucznych.
Siedzisko— BG- certyfikowane ,bocianie gniazdo”.

/ " wl"tl A

i |

|

|

Rys. 3. Przyktadowy wygt hustawki bocianie gniazdo.
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2.4. Regulamin — 1szt.

Wymiary:

Wys. —min. 1,8 m

Szerokd¢ — min. 0,5 m

Materiaty:

Konstrukcja urz adzen — stal ocynkowana, malowarmproszkowo.

Montaz — elementy mocowane bezpednio w betonowych fundamentach.

Tablica — sklejka wodoodporna , ptyta kompozytowa.

Sruby i nakr etki — elementy ziczne ocynkowane, z podktadkami i ngtkami samo-kontracymi.
Zaslepki na sruby — wszystkie elementy atzne jaksruby i naketki zabezpieczonegodpowiednimi
zaslepkami. Elementy wykonaneg g najwyzszej jakdci tworzyw sztucznych.

Rys. 4. Przyktadowy wygt regulaminu.

2.5 kawka — szt. 2

Wymiary minimalne:

Wysoka¢ — 0,80 m

Szerokd¢ — 0,50 m

Dlugos¢ — 2,00 m

Wysokdai¢ do siedziska — 0,50 m

Materiaty:

Konstrukcja tawki metalowa malowana proszkowo.
Tworzywo sztuczne odporne na warunki atmosferyczne.
Stupy betonowane w gruncie.

tawka z oparciem posadowiona w gruncie za panb@tonowej stopy fundamentowej.

Rys. 5. Przyktadowy wygt tawki

2.6 Orbitrek — szt. 1

Wymiary: 1,51x0,66x1,65m.

Liczba wytkownikow — 1 osoby.

Strefa bezpieczstwa — 4,51 x3,66 m.

Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementowstaih, ze stali St3 (R35) z nagtijacych
materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm
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- pokrywa zabezpieczgja elementy mocage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali

- siedziska ruchome

- uchwyty i mczki z polichlorku winylu

- tozyska typu zamkriego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- polaczenie stupkéw rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jéstibowe jako sztywne.
Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo ionahe podwadjnie proszkowo farbami

poliestrowymi.
[ /

e

Rys. 6. Przyktadowy wygt przyrzdu orbitrek.

2.7 Biegacz —szt. 1

Wymiary: 1,09x0,47x2m

Liczba wytkownikéw — 1 osoby.

Strefa bezpieczstwa — 4,07 x 4,68 m.

Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementéwowstalh, ze stali St3 (R35) z nagtijacych
materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczgja elementy mocage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali

- siedziska ruchome

- uchwyty i mczki z polichlorku winylu

- fozyska typu zamkritego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- polaczenie stupkdw rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jestibowe jako sztywne

Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo i owahe podwojnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

Rys. 7. Przyktadowy ygU przyrzdu biegacz.
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2.8 Rower —szt. 1

Wymiary: 1,4x0,47x1,31m.

Liczba wytkownikow — 1 osoby.

Strefa bezpieczstwa — 3,47x4,10m.

Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementéwwstalh, ze stali St3 (R35) z nagtijacych
materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczgja elementy mocuage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali

- uchwyty i mczki z polichlorku winylu

- fozyska typu zamkritego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- polaczenie stupkdw rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jestibowe jako sztywne
Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo iowahe podwdjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

Rys. 8. Przyktadowy wygt przyrzdu rower.

2.9 Wyciag/krzesto — szt. 1

Wymiary: 0,74x2,59m

Wys. — 1,95 m.

Liczba wytkownikow — 2 osoby.

Strefa bezpieczstwa — 6,19x4,34m.

Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementowstaih, ze stali St3 (R35) z nagtijacych
materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczgja elementy mocage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali

- siedziska ruchome

- uchwyty i mczki z polichlorku winylu

- tozyska typu zamkritego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- polaczenie stupkdw rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jestibowe jako sztywne
Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo ionahe podwadjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.
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Rys. 9. Przykladowy wygt przyrzdu wyckg/krzesto.

2.10 Twister/surfer — szt. 1

Wymiary: 2,07x0,80m.

Liczba wytkownikoéw — 2 osoby.

Min. strefa bezpieczstwa — 4,40x5,67m.

Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementéwwstalh, ze stali St3 (R35) z nagtijacych
materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczgja elementy mocuage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali

- siedziska ruchome

- uchwyty i mczki z polichlorku winylu

- fozyska typu zamkrtego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- pofaczenie stupkow rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jéstibowe jako sztywne
Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo iowahe podwdjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

= L S
Y
Lo

Rys. 10. Przyktadowy wygtl przyrzdu surfer/twister.

2.11 Stepper/pogcze — 1szt.

Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementow\staih, ze stali St3 (R35) z nagtijacych
materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczgja elementy mocage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali

- siedziska ruchome

- uchwyty i mczki z polichlorku winylu

- tozyska typu zamkriego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- pofaczenie stupkow rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jéstibowe jako sztywne
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Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo ionahe podwadjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

i

Rys. 11. Przykltadowy wygtl przyrzdu stepper/pacze.

2.12 Regulamin — 1szt.

Wymiary:

Wys. —min. 1,8 m

Szeroké¢ — min. 0,5 m

Materiaty:

Konstrukcja urz adzen — stal ocynkowana, malowarmroszkowo.

Montaz — elementy mocowane bezpednio w betonowych fundamentach.

Tablica — sklejka wodoodporna , ptyta kompozytowa.

Sruby i nakr etki— elementy ziczne ocynkowane, z podktadkami i ngtkeami samo-kontruacymi.
Zaslepki na sruby — wszystkie elementy gdzne jaksruby i naketki zabezpieczonegsodpowiednimi
zalepkami. Elementy wykonane g najwyzszej jakdci tworzyw sztucznych.

Rys. 12. Przykladowy wygtl regulaminu.

2.13 Betonowy stét do gry w tenisa stolowego — st

Wymiary:

Max. dluga¢ — 2,74 m

Max. szeroké¢ — 1,52 m

Max. wysokd¢ — 0,76 m.

Min. strefa bezpieczstwa —5,52x8,74m.

Betonowy stét do osadzenia w pogiona gébokas¢ 0,46m. Powierzchnia stotu zaimpregnowana lakierami
ktore zapewniaj duza odpornd¢ na warunki atmosferyczne.

Ze wzgkdu na Dbezpiecfstwo, obrzea okalane zaokglonym, aluminiowym profilem.
Siatka stalowa — ocynkowana. Wszystkie elementgwtaw konstrukcji ocynkowane metoda ognipw
Wymiary 274cm diug& x 152cm szeroka.
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i
Rys. 13. Przyktadowy wygtl stotu do gry w tenisa stotowego.

2.14 Stét do gry w szachy —szt. 1

Wymiary:

Dlugos¢ — 1,75 m

Szerokd¢ — 1,75 m

Wysoka¢ — 0,70 m.

Strefa bezpieczstwa —4,75x4,75m.

Przedmiotowy zestaw zbudowany jest z elementéwowtalh, ze stali St3 (R35) z nagtijacych
materiatow:

- rama néna rury stalowesr. 140 x 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowér. 40 — 63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczgja elementy mocuage z aluminium

- siedziska i oparcia ze stali

- stopy fundamentowe 600x600mm, H=600mm

- polaczenie stupkdw rimych ramy nénej w fundamencie wykonane jeéstibowe jako sztywne
Wszystkie elementy stalowe  ocynkowane ogniowo ilomane podwadjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

==

Rys. 14. Przykladowy wygtl stotu do gry w szachy.

2.15 tawka —szt. 4
Wymiary minimalne:
Wysoka¢ — 0,80 m
Szeroké¢ — 0,50 m
Dlugas¢ — 2,00 m

Wysoka¢ do siedziska — 0,50 m

Materiaty:

Konstrukcja tawki metalowa malowana proszkowo.

Tworzywo sztuczne odporne na warunki atmosferyczne.

Stupy betonowane w gruncie.

tawka z oparciem posadowiona w gruncie za pept@tonowej stopy fundamentowe;.
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Rys. 15. Przyktadowy wygtl tawki

2.16 Kosz namieci — szt. 3
Wymiary min.:

Wys.—1,0m
Szerokd¢ — 0,35 m
Materiaty:

« kosz parkowy na stupku z profilu 40x40, daszek jepmik wykonane z blachy ocynkowanej
malowanej proszkowo,

« pojemnd¢ kosza ngmieci 30 litréw,

« spos6b montal poprzez zakotwienie stupka w fundamencie betomowy

» spos6b opréniania: poprzez obrét pojemnika po zwolnieniu eletaeblokupcego znajdujcego si
pod dnem kosza.

Rys. 16. Przyktadowy wygtl kosza namieci.

2.17 Nawierzchnia

Na catym terenie placu zabaw projektuje sawierzchng z piasku sortowanego, drobnoziarnistego (ziarno
od 0,2 do 2 mm) zgodnie z nognPN-EN 1177:2009-nawierzchnie placéw zabaw amojigauupadki.
Projektuje s} wymiarg warstwy gruntu rodzimego min. 35 cm na warkspiasku. W celu odizolowania
piasku od gruntu rodzimego zaprojektowano wagstvezyszczalp w postaci geowtdkniny. W celu
odizolowania nawierzchni z piasku od pozostatejiraxehni trawiastej terenu opracowania projektuge s
zastosowanie obrzg betonowych z elastyczmaktadk - naktadka wykonana z granulatu gumowego.

2.18 Ogrodzenie placu zabaw

Projektuje s} ogrodzenie terenu placu zabaw ogrodzeniem paneboggstemowym: panel wys. 1,5m,
podmurdéwka systemowa betonowa. Ogrodzenie na sthpdtalowych mocowanych w stopach 50x50cm z
betonu C16/20. Wypetnienie z ogrodzenia panelowegkonanego z ptdéw pionowych i poziomych o
srednicy @ 4. Siatka ocynkowana malowana proszkowknlerze do uzgodnienia z Inwestorem na etapie
wykonawstwa. Rozstaw stupkow 2,5m. Dwuskrzydiowanta o wym. 2,4 x1,8m oraz furtka o wymiarach
1,0x1,8mz wypetnieniem panelowym. Brafurtke wykona nalezy z kompletem zawiasowo-zamkowym.
Przekroj stupkdéw w ogrodzeniu 60x40mm.
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Ogrodzenie powinno &y montowane zgodnie z wymogami normy PN-EN 1176:200%ley
wyeliminowa zagraenia takie jak ryzyko zakleszazezmiazdzenia palcoOw oraz ostrych zalazer w
gornej czsci ogrodzenia.

3. Sprzt.

Roboty mana wykon& przy wyciu dowolnego typu spemu posiadajcego odpowiednie atesty
i certyfikaty. Sprgt ma spetni&@ wymogi BHP, osoby go obstugge powinny by odpowiednio
przeszkolone.

4. Transport.

Transport i przechowywanie wg wymagagolnych B.00.00 ,Wymagania ogoélne” oraz wg inktju
producenta. Kada partia wyrobow powinna zawiéravszystkie elementy przewidziane projektem lub
odpowiedni normy. Elementy do transportu nalezabezpieczy przed uszkodzeniem. Elementy mdgy¢
przewaone dowolnymsrodkiem transportu, oraz zabezpieczone przed ugekioeim, przesueciem oraz
utrat statecznéci.

5. Wykonanie robdét.
Wymagania ogéline.

[J Elementy powinny by osadzone zgodnie z dokumengaegjchniczi, normami lub instrukej
producenta.

[J Elementy powinny b§trwale zakotwione w podi.

[J Powloki malarskie powinny léjednolite, bez widocznych popraweladow gdzla, rys i odpryskow i
spetnid wymagania podane dla robét malarskich.

6. Kontrola jakosci.
Badanie materialéwaytych naley przeprowadz na podstawie zg¢zonych z&wiadcze o jakaci

wystawionych przez producenta stwierdegch zgodnéé z wymaganiami dokumentacji i normami
panstwowymi.

Roboty podlegaj odbiorowi.

7. Obmiar robot.

W  przypadku zawarcia umowy z wynagrodzeniem ryczattaywobmiar mae stanowé jedynie podstaw
ustalenia pogpu robdét.

Jednostkami obmiarwys

jednostki zgodne z kosztorysem ofertowym dla daoejcji robot.

lloé¢ robot okréla sie na podstawie dokumentacji projektowej i przedmauwzgkdnieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdhow naturze.

8. Odbior robat.
Wszystkie roboty podlegagasadom odbioru rob6t budowlanych

9. Podstawa ptatndci.

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w B.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9. Ceny
jednostkowe (obejmage zakres robét okiwnych w projekcie, specyfikacji technicznej orazgdmiarze
robét) naley przyjmowa dla poszczegolnych robot zgodnie z kosztorysemiaigm.

10. Przepisy zwazane.
» Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdddwlanych - ST.00.01 Wymagania ogdlne.

Wymagania wg Polskich Norm (PN), normami branymi (BN) lub odpowiednimi normami krajow UE w
zakresie przytym przez polskie ustawodawstwo. Oraz wg odpowigidniwytycznych i instrukcji
producentow zastosowanych systemdw i materiatow.

* ,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budiamych” tom 1 czs¢ 4, wydanie Arkady —1990
rok.
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» Instrukcja ITB nr 334/96. Ocieplanéeian zewitrznych budynkéw metoda ,lekka”.
» Instrukcja ITB nr 334/2002. Bezspoinowy system plaaiascian zewswtrznych budynkéw.

* Rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r. Nr @&z. 690, zm. Dz. U. z 2003
r. nr 33, poz. 270 i pdniejszymi zmianami).
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